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Najwazniejsze oznaczenia i skréty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegbdtowa Specyfikacja Techniczna

ST-B — Szczegdbtowa Specyfikacja Techniczna RobdoBdianych

ST-S — Szczegdbtowa Specyfikacja Techniczna Rohdité&daych

ST-E — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna RobgittBicznych

ST-ZT — Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Zagdesgmvania Terenu
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zapewnienia J&io

bhp — bezpieczsstwo i higiena pracy podczas wykonywania robét budaych
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1. WSTEP
1.1.Nazwa nadana zamowieniu przez Zamawiagrego

Przebudowa gfia wody pitnej ,Bronka Czecha” oraz budowa siedidechgowej, kanalizacii
sanitarnej i deszczowej Swieradowie-Zdroju.

1.2. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvwg/magania dotycce wykonania i odbioru
roboét, zwazane z robotami przygotowawczymi, ktére zogtagkonane w ramach:

- Przebudowa «gfia wody pitnej ,,Bronka Czecha”

- Wymiana sieci wodoggowej w ul. Bronka Czecha

- Budowa kanalizacji sanitarnej i deszczowej wBibnka Czecha

- Budowa kanalizacji deszczowej w drodlane;.

w Swieradowie-Zdroju.

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokdmpezetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.2.

........ Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej Specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w
przypadkach matych prostych robot i konstrukcji gimeednych o niewielkim znaczeniu, dla
ktorych istnieje pewnit, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania na podstawie éleiedczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki bueiosy.

1.4. Zakres robot obgtych ST

1.4.1. Ustalenia w niniejszej Specyfikacji Techniegzndotycz zasad prowadzenia robot
zZwigzanych z wszystkimi czyndoiami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie
w tereni potagenia obiektdéw inynierskich.

Zakres rob6t pomiarowych zadanych z odtworzeniem punktéw wysékmwych wchodz:

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokevego punktow gtownych i pinktow
wysokaciowych,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperow roboczych)

- zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem, oraz oznakowaniew
Ssposob utatwiwgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4.2.Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotygzowadzenia prac przy realizacji robot,
ktorych zakres i sposéb wykonania zostat opracowanynas¢pujacych dokumentacjach
projektowych :

Projekt Wykonawczy — Przebudowa ujcia wody pitnej ,Bronka Czecha” w Swieradowie-
Zdroju . Wykonana przez Biuro Projektéw i Ustug Budownictwa ,AJAD PROJEKT” w
styczniu 2014r. Projektantem tego projektu jest mgiinz. Jerzy DEC.

Do wymienionej dokumentacji zostat opracowany aneksizupetniajacy opracowany przez
inz. Teresa Madry w styczniu 2015r. uwzgédniajacy uszczegotowienie przytych rozwiazan
w/w projekcie.
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Dokumentacja Uproszczona - Przebudowa sieci wodoaigowej ulicy Bronka Czecha w
Swieradowie-Zdroju Dz. nr 24, 25, 26 ,30 A.M.-4 Ob# Dz. nr 15, 23/1 A.M.- 5 obr. 4
Swieradow-Zdréj. Wykonana przez Biuro Projektéw i Ustug Budownictwa ,AJAD

PROJEKT” w styczniu 2014r. Projektantem tego projeku jest mgr inz. Jerzy DEC.

Do wymienionej dokumentacji zostat opracowany aneksizupetniajacy opracowany przez
inz. Teresa Madry w styczniu 2015r. uwzgédniajacy uszczegotowienie przytych rozwiazan

w/w projekcie.

Projekt Budowlany Zamienny — Budowa miejskiej sieci kanalizacji sanitarnej i degczowej w
Swieradowie-Zdroju Dz. nr 19, 24, 25, 26, 30, A.M.4, Obr.4 Dz. 15, 23/1, 27, 29/2, AM.- 5,
Obr.4. Swieradéw-Zdréj. Wykonana przez Biuro Projektéw i Ustug Budownictwa ,AJAD
PROJEKT” w styczniu 2014r. Projektantem tego projeku jest mgr inz. Jerzy DEC.

Projekt Wykonawczy — Budowa miejskiej sieci kanalizacji sanitarnej i @szczowe] w
Swieradowie-Zdroju Dz. nr 19, 24, 25, 26, 30, A.M.4, Obr.4 Dz. 15, 23/1, 27, 29/2, AM.- 5,
Obr.4. Swieradow-Zdréj. Wykonana przez Biuro Projektéw i Ustug Budownictwa,AJAD
PROJEKT” w styczniu 2014r. Projektantem tego projeku jest mgr inz. Jerzy DEC.

Do wymienionej dokumentacji zostat opracowany aneksizupetniajacy opracowany przez
inz. Terey Madry w styczniu 2015r. uwzgédniajacy uszczegoOtowienie przytych rozwigzan
w/w projekcie.

Projekt Budowlany —Budowa sieci kanalizacji deszczowej w ulicgrodlanej w Swieradowie-
Zdroju Dz. nr 15,A.M.- 2 Obr. 4 Swieradow-Zdréj. Wykonana przez Biuro Projektow i
Ustug Budownictwa ,AJAD PROJEKT” w grudniu 2013r. Projektantem tego projektu jest
mgr inz. Jerzy DEC.

Do wymienionej dokumentacji zostat opracowany aneksizupetniajacy opracowany przez
inz. Teresy Madry w styczniu 2015r. uwzgédniajacy uszczegotowienie przytych rozwigzan
w/w projekcie.

1.5. Okreslenia podstawowe

llekro¢ w Specyfikacji Technicznej (ST) lub w SzczegotoBgiecyfikaciji Technicznej (SST) jest

mowa o:

- Punkty gtdwne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oparzatkowy i
koncowy punkt tracy

Pozostate okidenia podstawowe asz obowazujacymi przepisami, normami i definicjami

podanymi w ST 0.0 Ogélnej pkt 1.5

1.6. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jékoich wykonania oraz za ich zgodiio z
dokumentagj projektows, ST, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotycgce wykonania robdt okr&lono w Specyfikacji Ttechnicznej
Wymagania Ogolne ST-0.0 pkt 1.6
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2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotycgce materiatow okr&lono w Specyfikacji Ttechnicznej Wymagania
Ogollne ST- 0.0 pkt 2,

Do utrwalenia gtébwnych tras nale stosowé pale drewniane z gwdziami lub pegtami
stalowymi, stupki betonowe albo rury metalowe ogkci okoto 0,5 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobdot ziemnych wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,2 midlugéos 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianesrednicy 0,05 do 0,08 m i
diugadsci okoto 0,3m, a dla punktow utrwadalych w istniejcej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotycgce sprzetu okrdélono w Specyfikacji Ttechnicznej Wymagania
Ogodlne ST- 0.0 pkt 3,
3.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysekowych naley stosowdé nastpujacy
sprzt:

- teodolity lub tachimetry

- niwelatory

- dalmierze

- tyczki

- faty

- taSmy stalowe, szpilki
do odtworzenia trasyciezki i jej punktéw wysokéciowych powiniene gwarantowauzyskanie
wymagane] doktadrici pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotycgce materiatdw okr&lono w Specyfikacji Ttechnicznej Wymagania
Ogodlne ST- 0.0 pkt 4,
Sprzet i materiatami do odtworzenia trasyzme przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdllne wymagania dotycgce wykonania rob6t okr&lono okreslono w Specyfikacji
Ttechnicznej Wymagania Ogoélne ST- 0.0 pkt 1.6.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych:

Prace pomiarowe powinny byvykonywane zgodnie z oboyaujacymi instrukcjami GUGIK 9od
1do?7)

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizack i wspétrzedne punktow gtéwnych oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawejo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomary geodezyjne niezbedne do szomggdo wytyczenia robot. Prace
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pomiarowepowinny by wykonywane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natyczmiast poinformawaspektora o wszelkich ddach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtownych i (lub) reperéw robochy Bkdy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonwca powinien sprawdziczy rzedne terenu olilene w dokumentacji projektowea s
zgodne z rzeczywistoia. Jezeli Wykonawca stwierzize rzeczywiste rgdne terenu istotnie #@ia

sig od rzednyc okrdonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym
Inspektora. Uksztattowanie terenu w takim rejonie powinno by zmienione przed poegjiem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszelkieatytdodatkowe, wynikage z ré@nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej kdmrych rzeczywistych, akceptowane prze
zinspektora, zostanwykonane na koszt Zamawdaggo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wzystkie roboty, ktére bazmjna pomiarach Wykonawcy, nie mp@dy¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw przez Inspektora.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w spssOb wykay i jednoznaczny czarakterystyki potozenie tych
punktow. Forma i wzor tych oznacgzpowinny by zaakceptowane przez inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za och¢omszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze
czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawief§jo zostam
zniszczone przez Wykonawc@viadomie lub wskutek zaniedbania, z ich odtworzejast
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zegtaa odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne déavigtowe] realizacji robét naka do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtownych i punktowysokasciowych

Punkty gtéwne i inne punkty wysokdowe powinny by zastabilizowne w sposéb trawty, przy
uzyciu pali drewnianyc lub stupkéw betonowych, azatowrzane do punktéw pomocnyczych,
potozonych poza granicrobodt ziemnych. Maksymalna odlegtopomidzy punktami gtdwnymi
na odcikach prostych nie i@ przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) przy k@dym
obiekcie irzynierskim.

Maksymalna odlegk& miedzy reperami roboczymi w terenie ptaskim powinnan@st 500 m,
natomiast w tereni falistym i gérskim odpowiednoreejszona zalenie od jego konfiguraciji.
Repery robocze natg zalay¢ poza granicami robot. Jako repery roboczezmaowykotzystéa
punkty state na stabilnych, istnieych budowlach, wzdtutrasy. O ile brak tajich punktéw, repery
robocze naley w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatickow stalowych, osadonych
w gruncie w sposéb wyklucgjy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperdw roboczych naleokresli¢ z taky doktadndcia, aby bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosgj niwelaxg podwojra w nawiazaniu do reperow mpatwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia zawigcej wyr&ne i
jednoznaczen okékenie nazwy reperu i jegoganych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t podano w ST Warunki Ogdélne w pkt 6

6.2. kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych

7. OBMIAR ROBOT

Nie dotyczy.

W zwiazku zryczattowym rozliczeniem kontraktu, nie przewiduje siwykonywania obmiaréw.
W tym wypadku jednostkobmiarows robo6t opisanych w ST jest catkowity zakres rzeozoebot
objetych przedmiotem umowy i Dokumentad®rojektova.

8. ODBIOR ROBOT — PROBY KONCOWE
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST Ogolne Wyngania pkt 8

Sposdb odbioru robot

Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w ternie gpgfe na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokotu znkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci podano w ST Ogolne Wymagania pkt 9

9.2. Cena jednostki pbmiarowej

Dla robot wycenionych ryczattowo podstawptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Zamawiacego w dokumentach umownych (ofercie przetargowe)).

Wynagrodzenie ryczattowe ¢thzie uwzgbdniaé wszystkie czynnici, wymagania i badania
sktadajce s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w Dokumentacji Projek&).

Wynagrodzenie ryczattowe robd&tdrie obejmowé
+ sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych i punkidweokaciowych,
« wyznaczenie dodatkowych punktow wysé&iowych,

« zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochror@n iprzez zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszulanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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