SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU LUB DARNINY

Jelenia Goéra 2010



=

Covooo~NoUuh~wWNE

. WSTEP
. MATERIALY

SPRZT

. TRANSPORT
. WYKONANIE ROBOT

. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
. OBMIAR ROBO

. ODBIOR ROBOT

. PODSTAWA PLATNOSCI

. PRZEPISY ZWIAZANE

SPIS TRESCI
D-01.02.02



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X\S& wymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zwkanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na geadstOgolnych Specyfikacji
Technicznych, stanowi podstayako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
realizacji robot drogowych zwranych z przebudawnawierzchni ulicy Parkowe] w
Swieradowie Zdroju.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych amach robot
przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STM>00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot
Ogoblne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdélne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdgiem warstwy humusu nie nadegj se do
powtdrnego aycia naley stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robét sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwe,
— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadkandportu na odlegié
wymagajca zastosowania takiego spta.



Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdriem warstwy darniny nadgjej sk do
powtdrnego iycia, naley stosowa:
- noze do cecia darniny wedtug zasad okkenych w p. 5.3,
— fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaze transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo
przewoz¢ transportem samochodowym. Wybéodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg naley przewozé transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtdérnegsta@sowania, powinna ona dy
transportowana w sposob nie powagyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopawinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by oczyszczony z humusu
i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do gmiejszego @ycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikdw, sadzenizewri krzewow oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowaraemiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazanlaayniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgghar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn ni¢ yegstarczajce dla
prawidtowego wykonania robot, wzginie mae stanowd zagraenie dla bezpiecastwa
robét (zmienna gruldd warstwy humusu, agsiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykaayych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w
innych miejscach ok&onych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzear
Inzyniera.

Grubag¢ zdejmowanej warstwy humusu (zal@ od gt¢bokdsci jego zalegania,
wysokasci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowpe) ipowinna by zgodna z
ustaleniami dokumentacji projektowej, ST Ilub wskeazaprzez layniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynnaci zwiazanych ze zdriem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
humusu powinny byprzez Wykonaweg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a taknajedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w
czasie intensywnych opaddw i begpmnio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.



5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w odlsie pasa przeznaczonego pod buglotkasy
drogowej jest pokryta darnimprzeznaczando umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w
Sposab, ktory nie spowoduje jej uszkodlz@rzechowywa w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny byskoszone przed zgjiem darniny. Darnig@ nalezy cia¢ w
regularne, prostajtne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku
okoto 0,30 metra. Grué darniny powinna wynoséiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi &gkladowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to naly ja magazynowaw
regularnych pryzmach. W porze rozwojulio darnirg nalezy skladow& w warstwach
trawa do dotu. W pozostatym okresie darg@inalezy sktadowa warstwami na przemian
trawa do goéry i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniee
powinien przekracza4 tygodni.

Darnirg nie nadajca sic do powtdrnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z
zastosowaniem réwniarek lub spycharek i przedviea miejsce wskazane w ST lub przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robdét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie kompldtiaisunecia humusu
lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@Mymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu lub/i
darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platici podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania 0gOIrmKt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuje:



— zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdhblrogi lub odwiezieniem na
odkiad,

— zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamijej w regularnych
pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



