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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanej (SST) $ wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zmdanych z przeciw erozyjnym umochieniem
powierzchniowym skarp i pasow zieleni.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna zostata opracowana na gedstOgolnych Specyfikacii
Technicznych, stanowi podstayako dokument przetargowy i kontraktowy przy zieicai
realizacji rob6t drogowych zazanych z przebudawnawierzchni ulicyZeromskiego
w Swieradowie Zdroju.

1.3. Zakres robo6t obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z trwatym powierzchniowym umocnieniem skigopséw zieleni nagpujacymi
sposobami:

- humusowaniem, obsianiem.

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemiaskana zawierajca co najmniej 2% @Zci
organicznych.

1.4.5. Humusowanie - zespOt czynimd przygotowujcych powierzchri gruntu do
obudowy rdlinnej, obejmujcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi
urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniem) i ggmrzeniem.

1.4.3.Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paa
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarps@azieleni SSTes



— ziemia urodzajna,
- nasiona traw oraz bn motylkowatych,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% ocgci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna kgywilgotna i pozbawiona kamieni gkiszych od 5 cm oraz wolna od
zanieczyszczeobcych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier mae zlecé wykonanie bada w celu
stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada rgstiacym kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawarté¢ fosforu (ROs) > 20 mg/m,

c) zawartéé potasu (KO) > 30 mg/m,

d) kwasowsé pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naky dostosowé& do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca @istosowa mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu,
spetniajce wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1p88

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
- wibratoréw samobignych,
— piyt ubijajacych,
- cysterny z wod pod ciénieniem (do zraszania) orazgazy do podlewania (miejsc
niedosgpnych).



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
4.2.1.Transport humusu

Humus mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.
4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mma przewoz dowolnymi srodkami transportu. w warunkach
zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno iywykonywane od gornej krawzi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinnaga poza gora krawedz skarpy i poza
podné&e skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubag¢ pokrycia ziemy urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po
moletowaniu i zagszczeniu, w zalenosci od gruntu wysfpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego pouzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na paxakeni
skarpy naleéy wykonywa rowki poziome lub pod dem 30 do 45 o gkbokaici od 3 do
5 cm, w odsjpach co 0,5do 1,0 m. Ulaona warstw ziemi urodzajnej naly zagrabé
(pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubicie ¢czne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdéw popraksianie nasionami traw
i roslin motylkowatych polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajmeez:

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osad&mkowymi za pomagosprztu
agrouprawowego, aby uzyskaawartd¢ cze$ci organicznych warstwy co najmniej
1%,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjarasion traw, rélin motylkowatych
i bylin w ilosci od 18 g/m do 30 g/m, dobranych odpowiednio do warunkéw
siedliskowych (rodzaju podia, wystawy oraz pochylenia skarp),



€) naniesieniu na obsianpowierzchn¢ tymczasowej warstwy przeciwerozyjnej (patrz
pkt 5.4) metod mulczowania lub hydromulczowania.
W okresach posusznych nate systematycznie zrasza wody obsiane
powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jagowykonanych robét i ich zgodso z
SST, oraz na sprawdzeniu datyzwasci s$wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki
nasion traw.

Po wzejciu radlin, taczna powierzchnia nie pamaetych miejsc nie powinna By
wieksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wynpiajedynczych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekraéfa2 nf. Na zarénictej powierzchni nie mag
wystepowa® wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@Wymagania ogolne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m® (metr kwadratowy) powierzchni skarp i paséw zielamocnionych przez
humusowanie, obsianie, darniowanie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00@QWymagania ogoine”
pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagprojektows, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
pktu 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00

~Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

10.
1.
2.
3.

4.

10.
11.
12.
13.

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i paséw zieleni obejmuije:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,
ew. piekgnacja ,
uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

PRZEPISY ZWIAZANE
1. Normy

PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukawie

PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

PN-B-11113:1996  Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-12074:1998  Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarnianie
powierzchni biowtoknin. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelignecy Wymagania i metody
bada

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykle

PN-B-19701:1997 Cement. Cement pmeebhnego iytku. Sklad, wymagani
i ocena zgodrizi

PN-P-85012:1992  Wyroby powrdcze. Sznurek polipropylenowy do maszyn
rolniczych

PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych

PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotyizéee Wymagania i badania

PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidiyelo

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyea

BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane mbet Elementy nawierzchni drég,

ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Krawgeniki
i obrzeza chodnikowe



