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1. WSTEP.
1.1. Podstawa opracowania specyfikacji.

Umowa Nr GM 342/8/04z dnia 05.08.2004 r. zawarta pomiedzy Miastem Swieradéw
- Zdréj, a Pracownig Projektowg Inzynierii Sanitarnej i Gazownictwa ,SANGAZ” ul. Wojska
Polskiego 89/5, 58-500 Jelenia Géra.

1.2. Zakres specyfikacji.

Specyfikacja zawiera ogolne dane o inwestycji, ogdélne zasady prowadzenia robot
oraz specyfikacje szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru sieci wodociggowej
przy ul. Dlugiej i Sudeckiej w Swieradowie-Zdroju.

1.3. Wykorzystanie materialy:
» Projekt budowlany przebudowy sieci wodociggowej z przytgczami.

» Dokumentacja geologiczna.
» QOgolne specyfikacje techniczne opracowane przez Generalng Dyrekcje Droég

Publicznych.
2, INFORMACJE O INWESTYCJLI.
21. Inwestor.

Miasto Swieradow - Zdréj
ul. Pitsudskiego 15, 59-850 Swieraddw - Zdroj.

2.2. Nazwa i adres inwestycji.

Budowa sieci i przytaczy wodociggowych
Os. Czerniawa, Swieradow — Zdr¢j, ul. Dluga

2.3. Zakres inwestycji.

Ul. Dluga
- odcinek sieci wodociagowej z rur PE 100, SDR 17 D 90 x 5,4 o dtugosci 340,70 m
- podtoze gruntowe w obrebie projektowanych sieci i przytaczy:
do gtebokosci: - 0,2 gleba,
- 0,2 -1,0 piasek gliniasty, grunt kat Il - IV
-1,0 - 2,0 gnejs, rumosz skaty twardej, grunt kat. V — VI,
- podtoze pod kanaty — 10 cm z piasku drobnego lub $redniego,
- osypka z piasku - 30 cm ponad wierzch rury z piasku drobnego lub sredniego,
- zasyp gruntem niewysadzinowym pozbawionym kamieni,
- nawiertka 90/2” — 1 szt.,
- nawiertka 90/1 4" — 3 szt.,

Ul. Sudecka
- odcinki sieci wodociggowej w ul. Sudeckiej z rur PE 80, SDR 11
o $rednicy D 40mm i facznej dtugosci L= 52,00 m,

- przeciagniecie rurociagu PE w istniejacej rurze ochronnej dt. 23m,



- nawiertka na istniejgcym rurociagu zeliwnym DN 150,

- montaz stalowej rury preizolowanej o dtugosci 10m do konstrukcji mostu,

- podfoze gruntowe w obrebie projektowanych sieci grunt kat 11l -V,

- podfoze pod kanaty — 10 cm z piasku drobno lub srednioziarnistego,

- osypka z piasku - 30 cm ponad wierzch rury z piasku drobno lub Srednioziarnistego,

- zasyp gruntem niewysadzinowym pozbawionym kamieni.

3. WARUNKI REALIZACJI INWESTYCJI.
3.1. Warunki terenowe.

Sie¢ wodociggowa ukfadana bedzie w drodze gruntowej i terenach zielonych.
3.2. Warunki gruntowo-wodne.

Podloze gruntowe inwestycji stanowig do gtebokosci:
- 0,2 gleba,

- 0,2 -1,0 piasek gliniasty, nasyp niekontrolowany

-1,0-2,0 gnejs, rumosz skaty twarde;j.
3.3. Nadzér archeologiczno-konserwatorski.

Prowadzenie robdt nie wymaga nadzoru archeologiczno-konserwatorskiego.

4, ZAKRES ROBOT.

Przy przebudowie sieci wodociggowej i przytaczy przewidziano nastepujacy zakres
robot:
odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych,
usuniecie warstwy ziemi urodzajne;j,
wykopy na odktad ,
wykopy z wywozem urobku,
odspajanie skat,
umochnienie scian wykopow,
podsypka i osypka z piasku,
montaz rurociggdéw zgodnie z dokumentacjg projektowa,

oznakowanie trasy rurociggow,
= zasypanie wykopéw,
rozscielenie ziemi urodzajnej, przywrécenie terenu do stanu poprzedniego.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania ogolne
dotyczace wykonania i odbioru robdt, ktére zostang wykonane w ramach budowy sieci
wodociggowej przy ul. Dtugiej i Sudeckiej w Czerniawie.

Zapisy Ogoélnej Specyfikacji Technicznej nalezy stosowaé w powigzaniu ze Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi SST1, SST2, SST3 i SST4 oraz Informacjami Ogdinymi.

1.2. Zakres stosowania OST.

Ogodlna specyfikacja techniczna omawia ogoélne zagadnienia techniczne zwigzane
z realizacjg inwestycji okreslonej w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne, wspdlne dla
wszystkich robdt przewidzianych przy budowie sieci wodociggowej i przytaczy
wymienionych w Czesci | — Informacje ogdlne.

1.4. Niektére okreslenia podstawowe:

1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robot.

1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.3. Inzynier nalezy rozumie¢ réwniez Inspektor Nadzoru w rozumieniu ustawy Prawo
Budowlane

1.4.4.Rejestr obmiardw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegajg
potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.5. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badanh i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robét.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacjg projektowsq i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.7. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.8. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢é wykonywanych robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.9. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gteboko$ci
przemarzania.

1.4.10. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera,
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.11. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentaciji
projektowe;.

1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$é¢ dokumentacji projektowej, ktéra
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robat.
1.4.13. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
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1.4.14. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu
robét zwigzanych z budowa, modernizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacjg projektowg, OST, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej i  specyfikacji
technicznych.

Lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperéw Wykonawca pozyska
witasnym staraniem.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone punktow pomiarowych do
chwili odbioru koncowego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Wykonawca przejmujac teren budowy zatgczy do protokétu przekazania szczegodtowy
opis jego stanu i sposobu zagospodarowania oraz datowang dokumentacje fotograficzng.

1.5.2. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacje projektowg stanowi projekt budowlany z uzgodnieniami i pozwoleniami
w rozumieniu ustawy Prawo Budowlane. ]
Projekt znajduje sie do wgladu w Urzedzie Miasta Swieradéw - Zdrg;.

Wykonawca w ramach ceny wykona dokumentacje powykonawcza obejmujaca catosé
robo6t oraz organizacje ruchu zamiennego na czas budowy.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi
(ST).

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez |Inzyniera Wykonawcy stanowig czesS¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w chocéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejno$¢ uzgadniana kazdorazowo z Inwestorem i inspektorem nadzoru.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera ( inspektora), ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacjg
projektowa i specyfikacjami technicznymi .

Dane okreslone w dokumentaciji projektowej i w specyfikacjach technicznych bedg
uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw i elementéow budowli muszg byc¢
jednorodne i wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogqg przekraczaé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg
projektowg lub ST i wptynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,pod
ruchem?).

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w
sposob okreslony w ST, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzgadzajgcym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznoéci od potrzeb
i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien byé aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér
i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez
Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest witgczony w cene umowna.

Odtworzenie nawierzchni drég gruntowych Wykonawca wykona zgodnie z
uzgodnieniem wtascicieli.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywacé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie,
ze jest wigczony w cene umowna.

Wykonawca odpowiada przed wtascicielami terenu za wykonywanie prac zgodnie z
ich uzgodnieniami.

Teren po zakonhczeniu prac nalezy przywrdci¢ do stanu pierwotnego, gminng droge
gruntowag odtworzy¢ zgodnie z uzgodnieniem zarzadcy.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisow
i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych,
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a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1. lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2. srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekbw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialtdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcg brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢é uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatdbw od wiasciwych
organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg
dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg by¢é wykonane w zakresie przetozenia instalacji
i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne
0 zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
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Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materiatow i wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkoéw i w sposob ciagty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i fadunki powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy
w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Wykonawca przed przystapieniem do robét sporzadzi plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia BIOZ w oparciu o informacje zamieszczong w Dokumentacji Projektowej i zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami.

Podczas realizacji rob6ét Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty
i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla byta w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw
i wytycznych podczas prowadzenia robaot.
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypeimnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposdéb ciaglty bedzie informowaé Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY.
21. Zrédta uzyskania materiatéow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdbw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacije
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;:
1. oznakowanie CE,
2. zostaly umieszczone w okreSlonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobdéw
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
3. oznakowane znakiem budowlanym.

Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodia nie oznacza automatycznie,
ze wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposéb ciagly spetniajg wymagania SST
w czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych wigczajgc w to zrodta wskazane
przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacq raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania
piasku i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robaot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub
z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robdt lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materiatdw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow.

Wytwérnie materiatdbw moga byé okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodno$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
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materiatdbw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedag
zachowane nastepujgce warunki:
Inzynier bedzie miat zapewniong wspédiprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekc;ji,
Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie
odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robdét, niz te dla ktérych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wifasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem
i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosc i
wiasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdbw beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa Ilub ST przewidujg mozliwoS¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany
i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3.  SPRZET.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programem zapewnienia jakosci lub projekcie
organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie  dokumentéw  potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze
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wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedag spetniaé wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeh na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢é dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrécenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robd6t zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robdét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg
projektowag, wymaganiami ST, programem zapewnienia jakosci, projektu organizacji robét
oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyzna-
czenie wysokosci wszystkich elementdéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu rob6t zostang, jesli wymagac¢ tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robdét
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier
uwzgledni wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkciji
i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przeszitosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakosci.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty

Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce

20



wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czesc ogodlng opisujaca;

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robdt,

— system (sposo6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robdét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
witasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposoéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wyciaganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych
informaciji Inzynierowi;

b) cze$¢ szczegdtowq opisujgca dla kazdego asortymentu robaot:

— wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposoéb i procedure pomiardéw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegoélnych elementow robdt,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakosc¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialtdw oraz robdt z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia
i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
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Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedo-
ciggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze
moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robdt
badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek.

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkciji
moga by¢ z jednakowym prawdopodobiehnstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badah (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatow u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatéw i robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatbw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
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niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy Ilub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i SST.
W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
4. oznakowanie CE,
5. zostaty umieszczone w okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobow
majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczehstwa,
6. oznakowane znakiem budowlanym.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robdét bedzie posiadaé te dokumenty, okreSlajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badah wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych
badan bedq dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczyé¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robat,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementow robdét,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania roboét podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
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— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowe;j,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zazna-
czeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen
Wykonawcy robat.

(2) Rejestr obmiaréw.

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty
w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne.

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
zatgczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) + (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e) protokoty odbioru robét,
f) protokoty z narad i ustalen,
g) korespondencje zwigzang z budowia.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie
z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera
0 zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
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Wyniki obmiaru bedag wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow.

Dtugoéci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m?® jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia.

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym
wymaganiom ST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciggly
zachowanie dokfadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robadt, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objeto$ci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg
by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiarow, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
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d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Komisja powotana przez Zamawiajgcego W obecnosci
Wykonawcy.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakosé i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru
robot dokonuje Komisja powotana przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.

8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robaot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwilocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona Komisja powotana przez Zamawiajgcego w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robét z dokumentacja projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Iub robot
uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot
w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajac
pomniejszong wartoS¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce
dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST

7. opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszgcych (np. na przetozenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumenta-
cyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg
wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robat.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyijny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogdlne.

Podstawg ptatnosci jest cena okreslona w umowie.

Cena bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace sie
na wykonanie zadania zgodnie dokumentacjg projektowg i ST.

Cena bedzie obejmowac:
- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
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— warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogodlne.

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych
zawartych w OST nalezy do Wykonawcy i obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu nalezy do Wykonawcy

i obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i os$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier,
oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
(b) utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pbézniejszymi zmianami).

4. Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz o zmianie
niektorych ustaw (Dz. U. Nr 80, poz. 718).

5. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo Ochrony Srodowiska (Dz. U. 01.62.627).

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 29 listopada 2002 r. w sprawie warunkow,
jakie nalezy spetni¢ przy wprowadzaniu $ciekow do woéd lub do ziemi oraz w sprawie
substancji szczegdlnie szkodliwych dla srodowiska wodnego (Dz. U. Nr 212, poz. 1799).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlanych (Dz. U. z dnia 19 marca 2003 r.).
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8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informaciji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczehstwa i ochrony
zdrowia (Dz. U. z dnia 10 lipca 2003 r.).
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot.

0

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST1 sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z odtworzeniem trasy sieci wodociggowych przy ul.
Dtugiej i Sudeckiej w Swieradowie - Zdroju.

1.2. Zakres stosowania OST.

Niniejsza specyfikacja techniczna SST1 stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét okre$lonych w p. 1.1,

1.3. Zakres robét objetych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majgcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu projektowanej trasy siec wodociggowych:

ul. Dluga - sieC PE D 90 o dlugosci L = 340,70m,

ul. Sudecka - sie¢ PE D 40 o dtugosciL = 52,00 m,

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych.

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem ftrasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
i punktéw wysokosciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw.

Wyznaczenie obiektéw Sieci i przytacza wodociggowego obejmuje sprawdzenie
wyznaczenia osi obiektu i punktow wysokosciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty,
ochrone ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb ufatwiajacy odszukanie
i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i koricowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robét.

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
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2. MATERIALY.
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow.

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano
w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od
0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni
bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. SPRZET.
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac
nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy kanalizacji i drogi oraz jej punktow
wysokosciowych powinien gwarantowacé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4, TRANSPORT.
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw.

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
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5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajgcego
dane zawierajgce lokalizacje i wspétrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegodlowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inzyniera o wszelkich btedach
wykrytych w wytyczeniu punktéow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okres$lone w dokumentacji
projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajagce z roznic rzednych terenu podanych w dokumentaciji
projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego
zostang zniszczone przez Wykonawce s$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot
naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposéb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane
do punktéw pomocniczych, potozonych poza granica robét ziemnych.

Zamawiajgcy powinien zatozyé robocze punkty wysoko$ciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy kanalizacji i drogi, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy
kanalizacji i drogi oraz obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac
punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz trasy. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztattownikow
stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez
InZzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokfadnoscig, aby sredni bigd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng
W nawigzaniu do reperéw panstwowych.
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Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce
wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacii
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich
w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co
50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdow wymienionych w pkt. 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot
zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicg robaot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw
i wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg
projektowg oraz w miejscach wymagajgcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Odlegtos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw

wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtlug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. Obmiar robét
zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot.
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8.2.

ODBIOR ROBOT.
Ogdlne zasady odbioru robét.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogoéine” pkt. 8.
Sposéb odbioru robot.

Odbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie

szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore
Wykonawca przedkfada Inzynierowi.

9.

9.1.

9.2.

N =

Nooakw

PODSTAWA PLATNOSCI.
Ogadlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Zgodnie z umowa.

Cena jednostki obmiarowe;.

Koszt wytyczenia trasy i punktéw wysokosciowych wchodzi w zakres ceny za cate
zadanie.

PRZEPISY ZWIAZANE:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogdélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SST 2

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST2.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace zdjecia warstwy
humusu na terenach zielonych wzdtuz trasy projektowanej sieci wodociggowych  przy ul.
Dtugiej i Sudeckiej w Swieradowie - Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST2.

Szczegotowa specyfikacja technicznej (SST) stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST2.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zdjecie warstwy humusu wzdtuz
trasy sieci wodociggowych realizowanych w ramach robét {j:

ul. Dtuga — 650 00 m*, w pozostatych ulicach ten rodzaj robot nie wystepuije.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.

2, MATERIALY.
Nie wystepuja.

3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt. 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- spycharki do rob6t mechanicznych,

— fopaty, szpadle do robét recznych.

4, TRANSPORT.
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport humusu.
Nie przewiduje sie transportu humusu.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne zasady wykonania robét.

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 5.

Teren pod budowe sieci w pasie o0 szerokosci projektowanych wykopdw powinien by¢
oczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu.

Warstwa humusu powinna byc¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu
powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowac recznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w
innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania,
wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna
z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST Ilub wskazana przez Inzyniera, wedtug
faktycznego stanu wystepowania.

Zdjety humus nalezy sktadowaé w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania
humusu powinny byé przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu
w czasie intensywnych opaddw i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu.

Sprawdzenie jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia
humusu.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Zgodnie z umowa.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Koszt zdjecia humusu wchodzi w zakres ceny za cate zadanie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SST 3

ROBOTY ZIEMNE
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST-3 sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru liniowych robét ziemnych zwigzanych z budowg sieci wodociggowych

przy ul. Diugiej, Sudeckiej, Spokojnej w Swieradowie - Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST.

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi zatacznik do umowy jako dokument przetargowy

przy zlecaniu robét wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy sieci i przytaczy wodociggowych do budynkéw przy ul. Diugiej w

Swieradowie i obejmuja :

Ul. Dluga
a) wykopy mechaniczne z wywozem, grunt kat.Ill -1V - 133,554m3
b) wykopy na odkfad, grunt kat.lll - IV - 378,089 m3
c) mechaniczne odspajanie skat ,grunt kat.V - VII - 204,657 m3
d) umocnienie wykopdw - 1258,110m3
e) wykonanie podsypki z piasku - 27,256 m3
f) wykonanie obsypki z piasku - 104,132 m3
g) zasypanie wykopdw z zageszczaniem - 378,089 m3
h) rozécielenie humusu - 130,000 m3
Ul. Sudecka
a) sciecie drzewa -1 szt.
b) wykopy mechaniczne z wywozem, grunt kat.Ill -1V -12,07m3
c) wykopy na odktad, grunt kat.Ill - IV - 84,646m3
d) mechaniczne odspajanie skat ,grunt kat.V - 25,223 m3
€) wykonanie podsypki z piasku - 2,320 m3
f) wykonanie obsypki z piasku - 6,960 m3
g) zasypanie wykopow z zageszczaniem -72,575m
1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw

przemystowych, spetniajgca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Wysokos$¢ nasypu lub gtebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych,

wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.
1.4.3. Wykop ptytki - wykop, ktérego gtebokos$c¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Wykop $redni - wykop, ktérego gtebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

14.6. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych

w czasie wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac

zwigzanych z budowa.

1.4.7. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu,

okre$lona wg wzoru:

[s :&
pds
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gdzie:

0s - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m?),

Pss - Mmaksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stuzgca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12
[71, (Mg/m?).

1.4.8. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalnos¢ gruntéw
niespoistych, okreslona wg wzoru:

gdzie:
deo - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.9. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogdélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogdblne wymagania dotyczace robét.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt. 1.5.

2. MATERIALY .
21. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow.

Ogdélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntow.

Grunt pozyskany z wykopéw mozna wykorzystaé¢ do ich zasypania powyzej warstwy
ochronnej wykonanej z piasku, jezeli spetnia nastepujace warunki:
— nie zawiera kamieni ani innych zanieczyszczen,

— jest niezmrozony,
— jest gruntem niewysadzinowym zgodnie z tab. 1.

Grunty i materialy nieprzydatne do zasypki powinny by¢ wywiezione przez
Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenédw na odkiad nalezy do obowigzkow
Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazac
pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie
z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania materiatow
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi.
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Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205 [4].

Lp. | Wyszczegdlnienie | Jed- Grupy gruntow
wiasciwosci nostki | Niewysadzinowe Watpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz piasek pylasty |mato
niegliniasty zwietrzelina wysadzinowe
- Zwir gliniasta - glina piasz-
— pospotka rumosz czysta zwiezia,
- piasek gruby gliniasty glina zwiezta,
- piasek $redni zwir gliniasty glina pylasta
— piasek drobny pospotka zwigzta
- zuzel gliniasta - it, it piaszczy-
nierozpadowy sty, it pylasty
bardzo
wysadzinowe
- piasek gliniasty
— pyl, pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 |Zawartos¢ czastek
< 0,075 mm % <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnosc
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogdélne” pkt. 3.
3.2 Sprzet do robét ziemnych.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do:
- odspajania i wydobywania gruntdw (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizac;ji itp.),
- wydobywania gruntéw (koparki),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
- sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT.
41. Ogdélne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 4.
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4.2. Transport gruntéw.

Wybdr Srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien byé dostosowany do
kategorii gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtosci transportu. Wydajnos¢ s$rodkéw transportowych powinna by¢é ponadto
dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé
podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST ,Wymagania ogdine” pkt. 5.

5.2. Wykonanie wykopow.

Roboty ziemne powinny byC¢ wykonane zgodnie z zatwierdzong dokumentacja,
a ewentualne zmiany powinny by¢ udokumentowane zapisem w dzienniku budowy,
potwierdzonym przez nadzér techniczny lub innym réwnorzednym dokumentem.
Dokumentacja dla odbioru technicznego czesciowego powinna zawieraé:
a) projekt techniczny z naniesionymi na nim zmianami wykonanymi w trakcie budowy,
b) dane geotechniczne obejmujace:
— zakwalifikowanie gruntéw do odpowiedniej kategorii wg PN-74/B-02480,
— wyniki badan gruntow i ich uwarstwien, poziomu wod gruntowych i powierzchniowych
oraz okresowego wahania pozioméw wéd gruntowych,
— stopien agresywnosci srodowiska gruntowo-wodnego,
— uziarnienie warstw wodonosnych,
— stan terenu, okre$lony przed przystgpieniem do robét przez podanie znakéw wysoko-
sciowych, reperow, uzbrojenia podziemnego przebiegajacego wzdtuz i poprzecznie
do trasy przewodu, przekrojow poprzecznych i przekroju podituznego terenu,
zadrzewienia itp.,
c) dziennik budowy i ewentualnie ksigzke nadzoru budowlanego,
d) dowody uzasadniajgce zmiany i uzupetnienia wykonane w trakcie budowy,
e) dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow.

Nalezy wykonywaé sie wykopy o scianach pionowych umocnionych, o szeroko$ci
w Swietle umocnien 0,8 m. Umocnienia nalezy wykona¢ jako deskowanie petne lub
zamiennie z profilowanych blach stalowych o wytrzymatosci odpowiadajacej deskowaniu
wykonanemu z nastepujacych elementéw:

— bali drewnianych o grubosci conajmniej 50 mm, Kkl. IlI/IV,

— bali drewnianych podrozporowych o grubosci conajmniej 63 mm, kl. ll1I/1V,

bali drewnianych podzastrzatowych o grubosci conajmniej 100 mm, kl. l1I/IV,
okraglakow o srednicy w cienszym konhcu conajmniej 120 mm lub typowych rozpor
stalowych,
zastrzatéw do zabezpieczania podpartych scian wykopu wykonanych z okraglakow o
Srednicy wynoszacej w cienszym koncu co najmniej 200 mm.
Rozstaw elementow podpierajgcych lub rozpierajgcych projektuje sie w pionie max.
co 1,0 m, w poziomie max. co 1,5 m.

Wykop nalezy pogtebiaé stopniowo. Sciana czasowo nieodeskowana moze wynosié
0,3 m. Dno wykopu nalezy chroni¢ przed naruszeniem warstwy gruntu rodzimego.
Mechanicznie wykop nalezy wykona¢ do gtebokosci 0,1 m ponad projektowane dno rury.
Warstwe zabezpieczajgca naturalne podtoze o grubosci 0,2 m nalezy usungC recznie
bezposrednio przed utozeniem przewodu.
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Urobek nalezy sktadowaé z jednej strony wykopu w odlegtosci min. 1,0 m od

krawedzi wykopu.

5.3.

Zabezpieczenie wykopoéw przed zalaniem woda z opadéw atmosferycznych.

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem wodg z opadéw atmosferycznych

powinny byé zachowane co najmniej nastepujgce warunki:

a)
b)

c)

5.4.

a)

b)

d)

gorne krawedzie bali przySciennych powinny wystawaé co najmniej 15 cm ponad
szczelnie przylegajacy teren,

powierzchnia terenu powinna by¢ wyprofilowana ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy
odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu,

wprowadzenie wod z rowow odwadniajacych do studzienek zbiorczych w wykopie
powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg, w miejscach odpowiednio zabezpie-
czonych przed rozmyciem.

Szczegolne warunki bezpieczenstwa pracy.

W obrebie klina odtamu $ciany wykopu niedopuszczalna jest komunikacja po drodze
publicznej. Odlegtos¢ ,b” krawedzi wykopu mierzona w planie od przylegtej krawedzi
jezdni powinna by¢ nie mniejsza od obliczonej wg wzoru:

b >--- +0,5m [1]

w ktorym:

H — gtebokos¢ wykopu liczona od rzednej terenu do rzednej dna wykopu, m,

[y — kat stoku naturalnego (tarcia wewnetrznego gruntu) w stopniach,
zalezny od rodzaju gruntu wg dokumentacji jak w p. 2.1.

Odlegtos¢ ,a” krawedzi dna wykopu od pionowej sciany fundamentu budowli posado-
wionej powyzej dna wykopu a sagsiadujgcej z nim, jezeli nie sg zastosowane zgodnie
z dokumentacjg specjalne zabezpieczenia, nie powinna by¢é mniejsza od obliczonej
w metrach wg wzoru:

H-h+03
az= +0,5m [2]
tg Oy
w ktorym:
H O,- jak we wzorze [1],
h—  gtebokos$¢ fundamentu budowli sgsiadujacej liczona od rzednej terenu

do rzednej posadowienia fundamentu budowli, m.

Zabezpieczenie sagsiadujacej w wykopem budowli w przypadku niemozliwosci
zachowania warunkéw okreslonych w poz. b), powinno dla ochrony przed mozliwoscig
zsuwu gruntu spod fundamentéw przebiega¢ nastepujaco:

— przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy przeprowadzi¢ ogledziny, czy nie
wystepujg spekania scian i, w przypadku ukazania sie spekania, nalezy zatozy¢ na
nich plomby szklane, a w szczegolnych przypadkach nalezy osadzi¢ w fundamentach
stalowe trzpienie,

— wykonujac roboty ziemne nalezy pozostawi¢ obudowe wykopu ewentualnie
zbudowaé mur oporowy, optymalnie zagesci¢ zasyp i wykonac¢ jego stabilizacje lub
wykonac zabezpieczenie w inny rownorzedny sposéb.

Wydobyty grunt powinien by¢ skfadowany z jednej strony wykopu z pozostawieniem
pomiedzy krawedzig wykopu a stopg odktadu wolnego pasa terenu o szerokosci co
najmniej 1 m dla komunikacji; kat nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu nie

powinien by¢ wiekszy od kata [J, jego stoku naturalnego; obudowa wykopu powinna

48



przenies¢ napér spowodowany obcigzeniem terenu gruntem sktadowanym w zasiegu
klina odtamu Sciany, zgodnie z dokumentacja.

e) W przypadku niemoznos$ci zachowania warunkéw okreslonych w poz. d) wydobyty grunt
powinien by¢é wywieziony na odktad staty zgodnie z dokumentacjg lub przesuniety tak,
aby odlegtos¢ ,,¢” podndza nachylonej skarpy odktadu tymczasowego od gornej krawedzi
byta réwna gtebokosci wykopu ,,H” lecz nie mniejsza niz 5 m.

f) Odlegtos¢ ,d” w planie pomiedzy przylegtymi réwnolegtymi krawedziami dna jedno-
czesnie wykonywanych sgsiadujgcych ze sobg wykopow gtebszych od 1 m nie powinna
by¢ mniejsza od obliczonej wg wzoru:

H-1
d > - [3]

w ktorym:

H — gtebokos$é wykopu gtebszego liczona od rzednej terenu do rzednej dna wykopu, m,
[y — jak we wzorze [1],

przy czym wykop gtebszy powinien by¢ wykonywany wczesniej.

g) Zabezpieczenia skrzyzowan wykopu z urzadzeniami podziemnymi powinny byé
wykonywane, zgodnie z dokumentacjg uprzednio uzgodniong, w sposob wskazany przez
uzytkownikéw tych urzadzen.

h) Lokalizacja drogi dla potrzeb wykonawcy wzdtuz wykopu w zasiegu klina odtamu gruntu
powinna by¢ udokumentowana obliczeniami statycznymi uwzgledniajgcymi najnie-
korzystniejsze oddziatywanie na obudowe wykopu przenoszonego na nig naporu gruntu
przy obcigzonym naziomie.

i) Wyjscia (zejscia) po drabinie z wykopu powinny by¢é wykonane z chwilg osiggniecia
gtebokosci wiekszej od 1 m od poziomu terenu, w odlegtosciach nie przekraczajgcych
20 m.

i) Wyjazd dla srodkéw transportowych przy wykonywaniu wykopu metoda mechaniczng
powinien by¢ przewidziany z kazdego stopnia (pietra) wykopu. Z poszczegdinych stopni
wykopu powinno by¢ przewidziane odprowadzenie wody dla uniemozliwienia jej sptywu
na stopnie nizej potozone.

5.5. Podtoze .
5.5.1. Materiat podtoza .

Materiat podtoza powinien stanowi¢ piasek sypki, naturalnej wilgotnosci
(odwodniony trwale lub na okres budowy), odpowiadajacy wymaganiom okreslonym dla
gruntbw o symbolach ms, ss, zs, wedlug PN-74/B-02480 tabl. 6, o wytrzymatosci nie
mniejszej od przewidzianej w dokumentacji wg 2.1 i pozwalajgcej na wyprofilowanie go wg
ksztattu spodu kanatu. Grubos¢ podtoza — 0,1 m.

5.5.2. Grubos¢ warstwy zabezpieczajgcej naturalne podtoze.

Grubos¢ warstwy zabezpieczajacej naturalne poditoze przed naruszeniem struktury
gruntu powinna wynosi¢ 0,2 m. Odchylenie grubosci warstwy nie powinno przekroczyé
+3 cm. Zdjecie tej warstwy powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem przewodu.

5.5.3. Zabezpieczenie podtoza naturalnego.

Podtoze naturalne nalezy zabezpieczy¢ przed:
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a) rozmyciem przez ptyngce wody opadowe lub powierzchniowe za pomoca rowka o
gtebokosci 0,1 + 0,3 m i studzienek (szybikow) wykonanych z jednej lub obu stron dna
wykopu w sposob zapobiegajagcy dostaniu sie wody z powrotem do wykopu i
wypompowywanie gromadzacej sie w nich wody;

b) dostepem i dziataniem korozyjnym wody podziemnej przez obnizenie jej zwierciadta o co
najmniej 0,5 m ponizej poziomu podtoza naturalnego;

¢) naporem wody zawartej w gruncie za pomocg wykonania pod dnem przewodu kanatu lub
jego obudowy warstwy odsaczajgcej z piasku o grubosci warstwy podsypki 0,15+0,25 m.

5.6. Warstwa ochronna zasypu.

Uzyty materiat i sposob zasypania przewodu nie powinien spowodowac uszkodzenia
utozonego przewodu i obiektdw na przewodzie oraz izolacji wodochronnej, przeciw-
wilgociowej i cieplnej. Grubos¢ warstwy ochronnej zasypu strefy niebezpiecznej ponad
wierzch przewodu lub rury powinna wynosi¢ co najmniej:

— dla przewodow z tworzyw sztucznych — 0,3 m,
— dla pozostatych przewodoéw — 0,5 m.

Materialem zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢ grunt nieskalisty,
bez grud i kamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednio ziarnisty wg PN-74/B-02480.
Materiat zasypu w obrebie strefy niebezpiecznej powinien byé zageszczony ubijakiem po obu
stronach przewodu lub hydraulicznie w przypadku zasypu materiatem sypkim.

5.7. Zasyp wykopu.
5.7.1. Zasyp wykopu w terenie.

Zasyp przewodu w terenie do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej powinien
by¢ wykonany przy zachowaniu zageszczenia gruntu wg dokumentacji jak w p. 2.1, a w
przypadku nieokreslenia wskaznika zageszczenia, powinien on wynosi¢ co najmniej 1.

5.7.2. Zasyp przewodu pod ulepszong nawierzchnig drogi.

W przypadku prowadzenia robot ziemnych w istniejgcej drodze o nawierzchni
ulepszonej i trudnosci osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu rownego co najmniej 1
nalezy zastapi¢ gérng warstwe zasypu wzmocniong podbudowg drogi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét.

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych.
6.2.1. Badania podczas odbioru czesciowego.

a) badania zgodnosci z dokumentacja,

b) badanie wykopdéw otwartych,

c) badanie podtoza gruntowego,

d) badanie umocnien wykopdw,

e) badanie obsypki,

f) badanie zasypu,

g) badanie wykonania warstw w drodze gruntowej

6.2.2. Badanie podczas odbioru kohcowego.

a) sprawdzenie protokotéw badanh przeprowadzonych przy odbiorach czesciowych,
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b) sprawdzenie naniesienia w projekcie technicznym wszystkich zmiana dokonanych
w trakcie budowy,
c) sprawdzenie prawidtowego i zgodnego z dokumentacjg odkladu wydobytego gruntu.

6.3. Opis badan przy odbiorach czesciowych.
6.3.1. Badanie zgodnoéci wykonanych robo6t z dokumentacijag techniczng nastepuje przez:

— sprawdzenie czy w trakcie wykonywania robot zaistniate zmiany zostaty wprowadzone do
projektu technicznego,

— sprawdzenie czy dokonane zmiany zostaty dostatecznie umotywowane,

— sprawdzenie czy zostaty przedtozone wszystkie dokumenty,

— sprawdzenie przedtozonych dokumentéw pod wzgledem merytorycznym i formalnym,

— sprawdzenie rzednych zatozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu
budowy statych punktow niwelacyjnych.

6.3.2. Badanie materiatéw i elementéw obudowy nalezy wykonaé bezposrednio na budowie
przez ogledziny zewnetrzne, poréownujgc rodzaj materiatéw, wymiary elementéw bali, ich
zabezpieczenie przed korozjg z cechami podanymi w dokumentacji technicznej i warunkami
technicznymi podanymi przez wytworce.

6.3.3. Badanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem wodg z opadoéw atmosferycznych

przeprowadza sie przez:

a) ogledziny zewnetrzne wzniosu gérnych krawedzi bali obudowy i przylegania ich do
terenu,

b) ogledziny zewnetrzne i stwierdzenie wyprofilowania terenu dla zapewnienia odptywu wéd
od krawedzi wykopu poza teren oraz porownanie zabezpieczenia wprowadzenia wod
z rowdw do studzienek zbiorczych w wykopie z danymi w dokumentac;ji.

6.3.4. Sprawdzenie metod wykonywania wykopdéw wykonuje sie przez ogledziny
zewnetrzne i poréwnanie z dokumentacjg oraz uzytkowanym sprzetem technicznym.

6.3.5. Badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy:

a) Sprawdzenie uwzglednienia zakazu komunikacji po drodze publicznej oraz sktadowania
materiatow w obrebie klina odtamu gruntu przeprowadza sie przez ogledziny zewnetrzne.
Badanie odlegtosci w planie krawedzi dna wykopu od zewnetrznej strony gabarytu
ztozonych materiatéw i do krawedzi drogi publicznej wykonuje sie przez odrzutowanie
pionem krawedzi dna wykopu na poziom terenu oraz pomiar odlegtosci w planie tasmag
stalowg z doktadnoscig do 0,1 m i poréwnanie z odlegtoscia ,b” obliczong wg p. 5.4.a) na
podstawie pomiaréw rzednych terenu i dna wykopu przy uzyciu niwelatora i faty
niwelacyjnej z doktadnoscig do 1 cm.

b) Sprawdzenie odlegtosci w planie krawedzi dna wykopu od pionowej $ciany fundamentu
budowli sasiadujacej z wykopem wykonuje sie przez pomiar jak w p. 6.3.5 a) oraz
poréwnuje sie z odlegtoscig ,a” obliczong wg p. 5.4.b) na podstawie pomierzonych
rzednych terenu dna wykopu i dna fundamentu budowli przy uzyciu niwelatora i faty
niwelacyjnej z doktadnos$cig do 1 cm.

c) Sprawdzenie zabezpieczenia sgsiadujacej z wykopem budowli nalezy przeprowadzi¢
przez ogledziny zewnetrzne ze szczegdlnym uwzglednieniem stanu zatozonych plomb,
pomiar w planie tasmg stalowg z doktadnoscia do 0,1 m dtugosci wykonanego
zabezpieczenia oraz jego potozenia w odniesieniu do budowli i poréwnanie z danymi
w dokumentaciji.

d) Sprawdzenie prawidtowosci sktadowania gruntu wydobytego z wykopu przeprowadza sie
przez ogledziny zewnetrzne, pomiar w planie tasmg stalowag z doktadnoscig do 0,1 m
szerokosci wolnego pasa terenu dla komunikacji, pomiar kata nachylenia skarpy przy
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uzyciu katownika z doktadnoscig do 5°. Pomiary nalezy wykonywac¢ w trzech dowolnych

miejscach odcinka robo6t oddalonych od siebie co najmniej o 30 m. W dokumentaciji

nalezy sprawdzi¢ udokumentowanie przeniesienia przez obudowe wykopu naporu gruntu

obtozonego skfadowang ziemia.

e) Sprawdzenie transportu mas ziemnych (sktadowanie wydobytego gruntu poza obrebem

klina odtamu) przeprowadza sie:

— przez ogledziny zewnetrzne w przypadku wywiezienia ziemi na odkiad staty i
poroéwnanie zlokalizowania odktadu statego z danymi w dokumentacii,

— w przypadku przesuniecia ziemi od wykopu, przez pomiar tasmg stalowg z dokia-
dnoscig do 0,1 m odlegtosci podndza skarpy odktadu tymczasowego od goérne;j
krawedzi wykopu oraz porownanie z gtebokoscig wykopu ,H.

6.3.6. Badanie zasypu przewodu.

6.3.6.1. Badanie warstwy ochronnej zasypu nalezy wykona¢ przez pomiar wysokos$ci zasypu
nad wierzchem przewodu lub rury ochronnej , zbadanie sypkosci materiatu uzytego do
zasypu, skontrolowanie ubicia ziemi, a w szczegdlnosci ubicia jej z bokéw przewodu. Pomiar
nalezy wykonac¢ a doktadnoscig do 0,1 m w miejscach odlegtych od siebie nie wiecej niz 50
m.

6.3.6.2. Badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu przeprowadza sie przez ogledziny
zewnetrzne, oraz w miare potrzeby skontrolowanie laboratoryjne wskaznika zageszczenia.

6.3.6.3. Badanie zasypu przewodu w drodze o nawierzchni ulepszonej przeprowadza sie
przez ogledziny zewnetrzne oraz pomiar miarkg grubosci podtoza wzmocnionego
z dokfadnoscig do 1 cm w odlegtosciach nie wiekszych od 50 m.

6.4. Opis badan przy odbiorze koncowym.

6.4.1. Badanie protokotdow badan przeprowadzonych przy odbiorach czesciowych nalezy
wykonac przez ich przejrzenie i sprawdzenie, czy zawierajg stwierdzenie zrealizowanych
postanowien dotyczacych usuniecia zauwazonych usterek.

6.4.2. Badanie naniesienia w projekcie technicznym zmian i uzupetnien nalezy wykonaé
przez przejrzenie projektu i stwierdzenie czy zostaty one wprowadzone, jak rowniez czy
wprowadzono inne elementy, jak odkryte w czasie robot ziemnych skrzyZzowania
z przewodami uzbrojenia podziemnego.

6.4.3. Badanie prawidtowego i zgodnego z dokumentacjg wykonania odktadu wydobytego
gruntu nalezy przeprowadzi¢ przez pomiar nachylenia skarpy.

6.5. Zapisywanie wynikoéw.
6.5.1. Odbidr techniczny czesciowy.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioréw czesciowych powinny by¢ ujete
w formie protokotdéw, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez cztonkéw komisji
przeprowadzajgcej odbior.

6.5.2. Odbidr techniczny koncowy.
Wyniki z przeprowadzonych badan podczas odbioru technicznego koncowego
powinny by¢ ujete w protokole.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét.

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
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7.2. Obmiar robét ziemnych.

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST
i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Zgodnie z umowag,
Koszt robét ziemnych wchodzi w zakres ceny catego zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Normy:

1. PN-B-10736;99 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Przepisy prawne.

= Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych.
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1. WSTEP.
1.1. Przedmiot SST4.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot przy budowie sieci wodociggowych przy  ul. Diugiej i Sudeckiej w
Swieradowie Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST4.
Specyfikacja techniczna stanowi zatgcznik do umowy na roboty wymienione w p. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST.

Niniejsza specyfikacja obejmuje roboty technologiczno-montazowe zwigzane

z budowa sieci wodociagowej przy ul. Diugiej i Sudeckiej w Swieradowie Zdroju tj.

- ul. Dluga: odcinek sieci wodociggowej z rur PE 100 , SDR 17 D 90 x 54
o dtugosci 340,70 m. z ksztaltkami i armatura,

- ul. Sudecka: odcinki sieci wodociggowej w ul. Sudeckiej z rur PE 80, SDR 11
z ksztaltkami i armaturg o $rednicy D 40mm i tacznej dtugosci L= 52,00 m,
przeciggniecie rurociggu w rurze ochronnej L = 23,0m, montaz ksztattek, armatury, rury
preizolowanej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Sie¢ wodociggowa - przewody wodociggowe wraz z urzgdzeniami, ktorymi
dostarczana jest woda.
1.4.2. Przylacze wodociggowe — odcinek przewodu taczacego sie¢ wodociggowg

z wewnetrzna instalacjg wodociggowa w mieszkaniach wraz z zaworem za wodomierzem
gtownym.

1.4.3. Zasuwa — urzadzenie odcinajace przeptyw wody montowane na rurociggach sieci lub
przytaczy.

1.4.4. Wodomierz gtéwny — przyrzad pomiarowy mierzacy ilos¢ pobranej wody, znajdujacy
sie na kazdym przytgczu wodociggowym.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robét.

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

2, MATERIALY.
21. Ogoélne wymagania.

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w OST ,Wymagania ogdlne”.

2.2. Rury przewodowe.

Przy budowie wodociggu stosowaé rury PE jak w p. 1.3.
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2.3. Armatura.

Zasuwy: - korpus zeliwa sferoidalnego, epoksydowany,

— wrzeciono ze stali nierdzewnej,
pierscien dfawicowy i uszczelki z elastomeru,
klin z nawulkanizowang powtokg elastomerowa,
kotnierze zgodnie z EN 1092-2.

Hydranty: — cokoét z zeliwa sferoidalnego,
— kolumna ze stali nierdzewnej,
— rura ochronna z polipropylenu,
— wrzeciono ze stali nierdzewnej,
— przekfadnia ptyty odcinajacej ze stali nierdzewnej,
— zabierak slimakowy z mosigdzu,
— pftyta odcinajaca ze stali nierdzewnej,
— kolano ze stopkg z zeliwa sferoidalnego,
— specjalna skrzynka uliczna.

Opaski: — korpus z zeliwa sferoidalnego, epoksydowany, z wklejonymi
opaskami typu HAKU,
— uszczelki elastomerowe,
— Sruby i podktadki ze stali nierdzewne;.
Zasuwy do_ - korpus z zeliwa sferoidalnego, epoksydowany,
przytaczy: - jedna koncéwka z gwintem zewnetrznym, druga I1SO,

klin z powtokg elastomerowa,
uszczelki z elastomeru,
— wrzeciono stal nierdzewna.

24. Kruszywo.

Jako podsypke pod rurociggi stosowac piasek drobno- lub Srednio-ziarnisty.
3. SPRZET.
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.

Sprzet do robot ziemnych i montazowych musi by¢ w petni sprawny i dostosowany do

technologii oraz warunkéw wykonania robat.

3.2  Sprzet do robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

koparka 0,25 m3,

spycharka gasienicowa 74 kW (100 KM)
walec statyczny samojezdny,

walec statyczny samojezdny ogumiony,
zageszczarka wibracyjna,

ubijak spalinowy 200 kg,

zuraw samochodowy,

61



zuraw samochodowy o udzwigu do 4 ton,

zuraw okienny przenosny,

srodek transportowy,

ciagnik kotowy 37 kW (50 KM),

ciggnik siodtowy z naczepg 16 t,

przyczepa diuzycowa,

samochdd skrzyniowy,

samochod dostawczy 0,9 t,

samochod skrzyniowy do 5 t,

samochod samowytadowczy 5 t,

pitg tarczowa,

zgrzewarka do rur PE, PE-HD o srednicy do 140 mm,
zgrzewarka do zgrzewania elektrooporowego ksztattek PE, PE-HD,
agregat pradotwérczy.

TRANSPORT | SKLADOWANIE MATERIALOW.
Transport.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania srodkéw transportu, ktére nie wptyng

niekorzystnie na jakosS¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych materiatéw.
Materiaty nalezy ustawi¢ rownomiernie na catej powierzchni zatadunkowej i zabezpieczy¢
przed mozliwoscig przesuwania podczas przewodu. Przy pracach transportowych nalezy
przestrzegac przepisdw obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym oraz zgodnie
z zaleceniami producenta.

Przy transporcie nalezy spetni¢ nastepujgce wymagania:

przewozi¢ rury wytgcznie samochodami skrzyniowymi;

przewoz rur i prace przetadunkowe powinno sie wykonywac przy temperaturze powietrza
—-5°C do +30°C, przy czym powinna by¢ zachowana szczegdlna ostroznosc¢ przy
temperaturach ujemnych z uwagi na zwiekszona kruchos$¢ tworzywa;

chroni¢ powierzchnie i konce rur przed uszkodzeniami pochodzgcymi od skrzyni
tadunkowej, zawiesi dzwigowych;

wskazane jest transportowanie rur w opakowaniu fabrycznym, tj. w pakietach tasmowych
przy sktadowaniu na wysokos¢ 2 pakietdéw, przy zabezpieczeniu przed przewrdceniem
gornego pakietu;

roztadunek rur w pakietach prowadzi¢ przez czepianie zawiesi na ramkach.
Przy roztadunku rur luzem wskazane jest uzywanie zawiesi z pasow, nie stosowac
zawiesi z lin;

dtugo$c¢ skrzyni fadunkowej winna by¢ taka, by wolny koniec tadunku nie wystawat poza
skrzynie;

rury w kregach winny leze¢ na ptasko catg powierzchnig zwoju;

niedopuszczalne jest zrzucanie rur i elementéw z samochodu;

dopuszczalne jest transportowanie rur o réznych srednicach w ukfadzie rura w rurze dla
wykorzystania tadownosci skrzyni;

przy transporcie rur o $rednicach niepakietowanych nalezy uktada¢ je na réwnym
podiozu, bez podktadek przy roztadunku recznym, z podktadkami max. co 1,5 m przy
roztadunku mechanicznym;

rury transportowane luzem zabezpieczy¢ przed obcieraniem o burty;

ksztattki i ztgczki transportowac¢ w opakowaniach z folii, ztgczki i trojniki ustawia¢ czotowo
i prostopadle do podtoza, elementdw tych nie obciera¢ innymi materiatami.

Transport i obrobka na placu budowy:
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— niedopuszczalne jest przecigganie rur po terenie tak sztywnych jak i w zwojach;

— nalezy przenosic rury bezposrednio przed ich wbudowaniem, do $rednicy 200 mm mozna
przenosi¢ jednoosobowo, powyzej wskazane jest przenoszenie przez 2 osoby, aby nie
uszkodzi¢ koncdéw (unika sie dodatkowej obrobeki);

— obrébke rur, tj. ciecie, wykonywac na przygotowanych stojakach, najlepiej w zespotach 2
osobowych. Obciete krawedzie fazowac pilnikiem.

Armatura moze by¢ transportowana dowolnym srodkiem transportu w sposob
zabezpieczajacy przed przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.2. Skiadowanie materiatow.

= Rury nalezy sktadowac tak dtugo jak to mozliwe w oryginalnym opakowaniu.

= Powierzchnia sktadowania musi by¢ wolna od kamieni i ostrych przedmiotow.

= Wigzki mozna skladowac¢ po trzy jedna na drugiej, lecz nie wyzej niz 2,0 m wysokosci,
oraz tak, aby ramki wigzki wyzszej spoczywaty na ramkach wigzki nizszej.

= Po rozpakowaniu rury sktadowa¢ w stertach stosujgc boczne wsporniki drewniane
w odstepach co 1,5 m.

= Spodnie podparcie rur winny stanowi¢ faty o szerokosci min. 50 mm w rozstawie co 2,0 m
i o takiej wysoko$ci, aby kielichy nie lezaty na ziemi.

= Rury o réznych $rednicach i dtugo$ciach powinny by¢ sktadowane oddzielnie.

= W stercie nie powinno sie znajdowac wiecej niz 7 warstw utozonych nie wyzej niz 1,5 m.

= Kielichy rur winny byé wysuniete tak, aby konce rur w wyzszej warstwie nie spoczywaty
na kielichach warstwy nizsze;.

Armatura powinna byé przechowywana w pomieszczeniach zabezpieczonych przed
wpltywami atmosferycznymi i czynnikami powodujgcymi korozje.

Kruszywo nalezy sktadowa¢ na utwardzonym i odwodnionym podtozu w sposob
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami i frakcjami
kruszyw.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonania robét.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze wykona¢ zgodnie z SST 1i 2.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i trwale oznaczy je
w terenie za pomoca kotkéw osiowych, kotkow swiadkow i kotkéw krawedziowych.

W przypadku niedostatecznej ilosci reperow statych Wykonawca wbuduje repery
tymczasowe (z rzednymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne), a szkice sytuacyjne
reperéw i ich rzedne przekaze Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z SST3

W  przypadku usytuowania wykopu w jezdni Wykonawca dokona rozbiorki
nawierzchni i podbudowy, a materiat z rozbiorki odwiezie i ztozy w miejscu uzgodnionym z
Inzynierem.
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5.4. Przygotowanie podioza.

Wykonac podtoze o grubosci 10 cm z piasku drobno- lub srednioziarnistego zgodnie
z SST3.

5.5. Roboty montazowe.
5.5.1. Warunki wykonania.
5.5.1.1. Montaz rurociggéw.

Przewody uktada¢ na gtebokosci i ze spadkami zgodnymi z dokumentacjg
techniczng. Przewody nalezy montowa¢ w umocnionym i odwodnionym wykopie, o zapro-
jektowanym spadku, na podsypce o grubosci 0,10 m wykonanej z piasku.

taczenie rur i ksztattek wykona¢ metodg zgrzewania doczotowego. Zgrzewane mogg
by¢ tylko materiaty tego samego rodzaju, o tej samej klasie ci$nienia i tej samej grubosci
Scianek.

Przy skracaniu rur, nalezy je cig¢ prostopadle do osi i oczysci¢ ze strzepéw materiatu.
Konce rur chroni¢ przed zabrudzeniem i zattuszczeniem a tuz przed zgrzewaniem oczysci¢
przez skrawanie, usung¢ wiory, oczysci¢ szczotka, nie dotykac¢ rekami.

Strefe zgrzewania nalezy chroni¢ przed niekorzystnym wptywem czynnikow
atmosferycznych takich jak mgta, deszcz, wiatr. Nie prowadzi¢ zgrzewania w temperaturze
ponizej 0°C.

Proces zgrzewania prowadzi¢ scisle wedtug instrukcji producenta rur i urzadzen
zgrzewajagcych przestrzegajac czasu nagrzania, czasu przestawienia, sity docisku i czasu
chtodzenia. Chiodzenie musi nastepowa¢ w warunkach otoczenia. Nie wolno przyspieszac
tego procesu np. wentylatorem lub woda.

Po zgrzaniu na calym obwodzie rury powinna powsta¢ podwadjna wyptywka o

nastepujacych cechach:

= obustronnie okragto uksztattowanym zgrubieniem zgrzewowym,

= gtadkg powierzchnig wyptywek,

= zagtebienie rowka pomiedzy wyptywkami nie powinno znajdowaé sie ponizej
zewnetrznych powierzchni tgczonych elementow,

= przesuniecie scianek tgczonych rur nie powinno przekracza¢ 10% grubosci Scianki rury,

= catkowita szerokos¢ wyptywek powinna scisle odpowiada¢ warto$ciom okreslonym przez
producentow rur.

Zmiane kierunku sieci wykona¢ za pomoca tukéw segmentowych PE 100, SDR 26,
D 160 mm oraz ugiecia rury. Lokalizacje miejsca zmiany kierunku i projektowany sposob
opisano na profilach podtuznych i projekcie zagospodarowania terenu.

Projektowany promieh ugiecia r = 8,0 m jest promieniem minimalnym dla temperatury
otoczenia t = 0°C, przy temperaturze t > 10°C promien mozna zmniejszy¢ do r = 6,0 m,
aprzyt=20°Cdor=3,5m.

Zestawy wodomierzowe.
Za pierwszg sciang budynku montowaé zestaw wodomierza gtdbwnego sktadajacy

— zaworu odcinajgcego,
— wodomierza,
— zaworu odcinajgcego z odwodnieniem,
— zaworu zwrotnego antyskazeniowego.
Zestaw montowa¢ w piwnicy lub na parterze budynku, w wydzielonym, tatwo
dostepnym miejscu, zabezpieczonym przed zalaniem wodg, zamarzaniem, oraz dostepem
0sOb niepowotanych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania.
6.2.1. Badania przed przystgpieniem do robat.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na
celu:
—zakwalifikowania gruntow do odpowiedniej kategorii,
—okreslenie rodzaju gruntu i jego uwarstwienia,
—-okreslenie stanu terenu,
—ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,
—ustalenie metod wykonywania wykopow,
—ustalenie metod prowadzenia robét montazowych i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét
w zakresie i z czestotliwoscig zaakceptowang przez Inzyniera.

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac:
—sprawdzenie rzednych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu
budowy statych punktéw niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1 mm,
—sprawdzenie metod wykonywania wykopow,
—-zbadanie materiatow i elementow obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi
w dokumentacji technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytwarce,
—badanie zachowania warunkoéw bezpieczenstwa pracy,
—badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalaniem woda,
—-badanie prawidiowosci podioza naturalnego, w tym gtdwnie jego nienaruszalnosci,
wilgotno$ci i zgodno$ci z okreslonym w dokumentacii,
—badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podtoza
wzmochionego z kruszywa,
—badanie ewentualnego drenazu,
—badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okreslonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,
—-badanie gtebokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od budowli sasiadujacych i ich
zabezpieczenia,
—badanie utozenia przewodu na podtozu,
—badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,
—-badanie zastosowanych ztgczy i ich uszczelnienie,
—badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,
—-badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury ochronne, obudowy
tunelowe),
—badanie zabezpieczenia przed korozjg i pradami btgdzacymi,
—badanie wykonania obiektéw budowlanych na przewodzie wodociggowym (w tym: badanie
podtoza, sprawdzenie zbrojenia konstrukcji, izolacji wodoszczelnej, zabezpieczenia przed
korozja, sprawdzenie przejs¢ rurociggdw przez sciany, sprawdzenie montazu przewodow i
armatury, sprawdzenie rzednych posadowienia pokryw wiazéw oraz sprawdzenie stopni
wiazowych, otworow montazowych i urzadzen wentylacyjnych),
—badanie szczelnosci catego przewodu,
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—badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,
—badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie rodzaju zastosowanego
kruszywa i wskaznikdw zageszczenia poszczegolnych jego warstw.

6.2.2. Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

—odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wieksze niz 0,1 m,

—odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajgcej naturalne podtoze nie powinno przekroczy¢
+3cm,

—dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podifoza wzmochionego od
ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi przewodu nie powinny przekraczaé: dla
przewoddéw z tworzyw sztucznych 10 cm, dla pozostatych przewoddéw 5 cm,

—-roznice rzednych wykonanego podfoza nie powinny przekroczy¢ w zadnym jego punkcie:
dla przewodow z tworzyw sztucznych = 5 cm,

—dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach celowniczych nie powinny
przekroczyc: dla przewodow z tworzyw sztucznych 10 cm,

—dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego punkcie
przekroczy¢: dla przewodow z tworzyw sztucznych £ 5 cm,

—stopien zageszczenia zasypki wykopéw okreslony w trzech miejscach na dtugosci 100 m
nie powinien wynosi¢ mniej niz 0,97.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. 0Ogélne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiarowg jest m (metr) wykonanego i odebranego przewodu wraz z
uzbrojeniem oraz petnym zakresem robét przygotowawczych i ziemnych przewidzianych
dla catosci zadania.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogodlne zasady odbioru robét.

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagania ogodlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowag, SST i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt
6 i norm daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie techn.-
logiczne czynnosci zwigzane z budowa linii wodociggowych, a mianowicie:
—-roboty przygotowawcze,
—-roboty ziemne z obudowg scian wykopéw,
—przygotowanie podtoza,
—-roboty montazowe wykonania rurociggow,
—wykonanie rur ochronnych,
—proby szczelnosci przewoddw, zasypanie i zageszczenie wykopu.
Odbior robot zanikajgcych powinien by¢é dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.
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Dtugo$¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie powinna by¢ mniejsza od 50
m i powinna wynosi¢: okoto 300 m dla przewodoéw z tworzywa sztucznego PE bez wzgledu
na sposob prowadzenia wykopow

Dopuszcza sie zwiekszenie lub zmniejszenie dtugosci przeznaczonego do odbioru
odcinka przewodu z tym, ze powinna by¢ ona uzalezniona od warunkéw lokalnych oraz
umiejscowienia uzbrojenia lub uzasadniona wzgledami techniczno-ekonomicznymi.

Inzynier dokonuje odbioru robét zanikajacych zgodnie z zasadami okreslonymi w
OST ,Wymagania ogodlne” pkt 8.2.

8.3. Odbiér koncowy.

Odbiorowi koncowemu wg PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-10728 [13] podlega:
—sprawdzenie kompletnosci dokumentacji do odbioru technicznego koncowego (polegajace
na sprawdzeniu protokotdbw badan przeprowadzonych przy odbiorach technicznych
czesciowych),

—badanie szczelnosci catego przewodu (przeprowadzone przy catkowicie ukohczonym i
zasypanym przewodzie, otwartych zasuwach - zgodnie z punktem 8.2.4.3 normy PN-81/B-
10725 [11]),

—badanie jakosci wody (przeprowadzone stosownie do odpowiednich nhorm obowigzujacych
w zakresie badan fizykochemicznych i bakteriologicznych wody).

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie
protokétu, szczegétowo omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér
techniczny oraz czionkéw komisji przeprowadzajgcej badania.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznaé za
doktadne, jezeli wszystkie wymagania (badanie dokumentaciji i szczelnosci catego przewodu)
zostaly spetnione.

Jezeli ktére$ z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato spetnione,
nalezy ocenic¢ jego wptyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego
okresli¢ konieczne dalsze postepowanie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ptatnos$¢ zgodnie z umowa.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 m wykonanego i odebranego wodociggu obejmuje:
roboty pomiarowe, przygotowawcze, wytyczenie trasy sieci i przytacza,
zakup materiatéw i urzadzen,
roboty ziemne i umocnienie wykopow,
utozenie i montaz rur z uzbrojeniem,
wykonanie potgczen rur i ksztattek, montaz armatury,
montaz rury ochronnej i przeciagniecie rury przewodowej,
wykonanie podloza i osypki ochronnej z piasku,
przeprowadzenie inwentaryzacji geodezyjnej przed zasypaniem wodociggu,
oznakowanie trasy przewodu tasma i tabliczkami,
zasypanie wykopu z zageszczeniem warstwowym,
uporzadkowanie i odtworzenie terenu,
przeprowadzenie koniecznych badan i sprawdzen,
potgczenie wodociggu z siecig istniejaca.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
1. PN-87/B-01060

2. PN-74/B-02480
3. PN-81/B-03020

4. PN-68/B-06050
5. PN-88/B-06250
6. PN-53/B-06584
7. PN-86/B-06712
8. PN-81/B-10725
9. PN-85/B-10726

10. PN-74/C-89200
11.  PN-76/C-89202

12. PN-74/C-89204
13. PN-80/H-74219
14. PN-79/H-74244
15. PN-86/H-74374
16. PN-70/H-97051
17. PN-82/M-01600
18. PN-92/M-74001
19. PN-84/M-74003
20. PN-83/M-74024/00
21. PN-83/M-74024/02
22. PN-83/M-74024/03

23. PN-85/M-74081
24. PN-89/M-74091

10.2. Inne dokumenty.

Katalog budownictwa:
KB4-4.11.6 (1)

KB 8-13.7 (1)

Sie¢ wodociggowa zewnetrzna. Obiekty i elementy
wyposazenia. Terminologia.

Grunty budowlane. Podziat, nazwy, symbole i okreslenia.
Grunty budowlane. Posadowienia bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne i projektowanie.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.

Beton zwykty.

Rury betonowe. Budowa kanatéw w wykopach.

Kruszywa mineralne do betonu.

Wodociagi. Przewody zewnetrzne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Wodociagi. Przewody z rur stalowych i zeliwnych na terenach
goérniczych. Wymagania i badania.

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary.
Ksztattki do rur ci$nieniowych z nieplastyfikowanego polichlorku
winylu.

Rury cisnieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
Wymagania i badania.

Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego
zastosowania.

Rury stalowe ze szwem przewodowe.

Potaczenia kotnierzowe. Uszczelki. Wymagania ogolne.
Ochrona przed korozjg. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa
i zeliwa do malowania. Ogdlne wytyczne.

Armatura przemystowa. Terminologia.

Armatura przemystowa. Ogoélne wymagania i badania.

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kielichowe zeliwne na
ci$nienie nominalne 1 MPa.

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kotnierzowe zeliwne.
Wymagania i badania.

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kotnierzowe zeliwne na
cisnienie nominalne 0,63 MPa.

Armatura przemystowa. Zasuwy klinowe kotnierzowe zeliwne na
cisnienie nominalne 1 MPa.

Skrzynki uliczne stosowane w instalacjach wodnych i gazowych.
Armatura przemystowa. Hydranty nadziemne na cisnienie
nominalne 1 MPa.

przejscia rurociggami wodociggowymi pod przeszkodami

- typ P1 do P6 (marzec 1979 r.)

przejscia przez sciany budowli rurociggami wodociggowymi
i kanalizacyjnymi (czerwiec 1989r.).
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