Program funkcjonalno — uzytkowy , Zat. Nr 7 - Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych
ST - 05.00 — Pompownie wody

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

ST-05.00

POMPOWNIE WODY

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego Stownika Gtéwnego Wspdlnego Stownika
Zamowien (CPV)

Grupa robdét — 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe

Grupa robdét — 45200000-9 — Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii Sciekowej i wodnej

Grupa robét — 45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych

Przepompownie wody —45232151-5
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1.  WSTEP

1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszych STWIORB s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru pompowni
strefowych wody wykonywanych w ramach zadania pn.: ,,Rozbudowa sieci kanalizacji sanitarnej i
sieci wodociggowej na osiedlu Czerniawa w Swieradowie - Zdroju”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych
STWIORB okresla wymagania dla wykonania i odbioru robot budowlanych przewidzianych do
wykonania w ramach umowy o roboty budowlane dla zadan jak w punkcie 1.1 a zawarte w niej zapisy
w zakresie standardu materiatéw, wykonania robét i wymaganej ich jakosci oraz kontroli jakoSci robot
nalezy traktowac jako minimalne.

1.3. Zakres prac objetych Specyfikacjag Techniczng Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych

Szczegotowy zakres prac, w tym ilos¢ i parametry techniczne pompowni wody, zostanie opisany w
przyjetej przez Zamawiajacego do realizacji Dokumentac;ji projektowe;j.

1.3.1. Roboty budowlane podstawowe

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
dotyczg prowadzenia robdt przy wykonywaniu robét budowlanych — konstrukcyjnych w zakresie
obiektéw jak w punkcie 1.1, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg - opis techniczny i rysunki. Zakres
prac:

1. Kontenerowa pompownia wody:

e Szkielet - konstrukcja kontenera: spawane elementy ramy podtogi, stropodachu oraz stupy nosne,
usytuowane w narozach modutéw. Elementy konstrukcji pokryte sg powtokami antykorozyjnymi.
Odprowadzenie wody deszczowej za pomocg rynny PCV umieszczonej w stupie naroznym
kontenera. Profil podtogi 120x120mm.

e Stropodach - konstrukcja dachu dwuspadowa spawana z ksztattownikéw stalowych uzupetnionych
warstwami:

a. ocynkowanej blachy,

b. ptyty OSB grubosci 12mm,

c. wetny mineralnej o grubosci 100 mm,

d. foli paraizolacyjnej,

e. blachy lakierowanej (system kaset) — kolor biaty RAL 9010.

e Sciany zewnetrzne - konstrukcja spawana z ksztattownikéw stalowych uzupetnionych warstwami:
a. blachy lakierowanej zewnetrznej — kolor ustalony z Zamawiajgcym,

b. wetny mineralnej grubosci 100 mm,
c. blachy lakierowanej wewnetrznej — kolor biaty RAL 9010.

e Stolarka drzwiowa - drzwi zewnetrzne jednoskrzydtowe, stalowe, ocieplone, petne o wymiarach
1000x2000mm, wyposazone w zamek.

Szczegdty techniczne wykonania pompowni kontenerowej wg wytycznych producenta.

2. Ogrodzenie terenu pompowni:
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Nie przewiduje sie wykonywania ogrodzern pompowni wody.

1.3.2. Wyszczegadlnienie i opis prac towarzyszqcych oraz robét tymczasowych

Do wykonania robét budowlanych podstawowych niezbedne sg nastepujgce roboty tymczasowe:

e roboty przygotowawcze i pomiarowe,

e wykonanie i demontaz rusztowan, pomostéw roboczych,

e wykonanie niezbednych badan laboratoryjnych i pomiardw,

e zabezpieczenie antykorozyjne elementdéw stalowych,

e przy wykonaniu elementdw stalowych cena obejmuje réwniez wykonanie prefabrykacji elementéw
stalowych,

e przy wykonaniu warstw ochronnych i podktadowych izolacji wodochronnych, cena obejmuje
réwniez:
o roboty przygotowawcze (np. szpachlowanie, o ile jest niezbedne),
o zabezpieczenie miejsca prowadzenia robdt przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem i

zapyleniem,

zapewnienie skutecznej wentylacji oraz bezpiecznego oswietlenia w koniecznych przypadkach,

odpowiednie oczyszczenie powierzchni przeznaczonej do izolacji,

gruntowanie powierzchni,

wykonanie warstw podktadowych i wierzchniej;

O O O O

e przy wykonaniu izolacji antykorozyjnych i specjalnych, cena obejmuje réwniez:
o roboty przygotowawcze (np. szpachlowanie, o ile jest niezbedne),
o warstw podktadowych,
o zabezpieczenie miejsca prowadzenia robdt przed opadami atmosferycznymi, zawilgoceniem i
zapyleniem
zapewnienie skutecznej wentylacji oraz bezpiecznego oswietlenia w koniecznych przypadkach,
odpowiednie oczyszczenie powierzchni przeznaczonej do izolacji (z elementow stabych , nie
zwigzanych z podfozem, z pozostatosci innych materiatéw lub poprzez poprzez $rutowanie,
piaskowanie lub inng metodg w dostosowaniu do wymaganej technologii izolacji)
o gruntowanie powierzchni
o pokrycie powierzchni powtoka izolacyjng podktadowa i wierzchnig
e uporzadkowanie placu budowy po robotach.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa
zgodne z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng Wpykonania i Odbioru Robot
Budowlanych ST — 00.00 ,Wymagania ogdlne” oraz z okresleniami podanymi w pozostatych STWiORB.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robét
Wykonaweca robdt jest odpowiedzialny za jako$é wykonania Robdt oraz za ich zgodnos$¢ z przyjetg do
realizacji przez Zamawiajacego Dokumentacjg projektowa, Specyfikacja Techniczng Wykonania i
Odbioru Robdt Budowlanych stanowigcg element Opisu Przedmiotu Zaméwienia i Poleceniami
Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczgce robét podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
Budowlanych ST - 00.00. ,Wymagania ogdlne.”

Roboty budowlane nalezy wykonywaé zgodnie z przepisami BHP, warunkami odbioru robodt
ogoélnobudowlanych i sztukg budowlana.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne
Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robét muszg byé zgodne z wymaganiami niniejszej
Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych i dokumentacji projektowe;j.
Materiaty stosowane do wykonywania robét budowlanych konstrukcyjnych powinny odpowiadac
wymaganiom zawartym w aktualnych przepisach.

2.2. Wymagania szczegétowe
2.2.1. Stal konstrukcyjna

Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementéw konstrukcji stalowych oraz ksztattowniki
stosowane do wykonania konstrukcji stalowych powinny ponadto odpowiadac¢ nastepujgcym
wymaganiom:

e miec atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

e miec trwate ocechowanie,
e miec wybite znaki cechowe.

2.2.2. Wyroby walcowane — blachy

Blachy stosowane do wykonania konstrukcji stalowych powinny ponadto odpowiadaé nastepujgcym
wymaganiom:

e miec atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,

e miec trwate ocechowanie,

e miec wybite znaki cechowe.

2.2.3. Wyroby zimnogiete — ksztattowniki

ksztattowniki zamkniete powinny odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji projektowej
ksztattowniki otwarte powinny odpowiadaé wymaganiom Dokumentacji projektowe;j

2.2.4. tgczniki

Sruby, nakretki, nity i inne akcesoria do faczenia konstrukcji stalowych powinny odpowiadaé
wymaganiom odpowiednich norm.

2.2.5. Materiaty do spawania

Materiaty do spawania konstrukcji stalowych powinny odpowiadaé wymaganiom Dokumentacji
projektowej.

2.2.6. Pozostate materiaty

Zestaw farb chlorokauczukowych: farba chlorokauczukowa do gruntowania, chromianowa czerwona +
emalia chlorokauczukowa ogdlnego stosowania.

3. SPRZET

Wymagania ogdlne dotyczgce maszyn budowlanych okreslono w Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Robét Budowlanych ST - 00.00 "Wymagania ogdlne".
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Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robot Budowlanych stosowaé m.in. nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera
sprzet:
e zurawia budowlanego samochodowego,
e wciggarki mechanicznej,
e rusztowan, drabin, pomostéw, deskowan,
e samochoddéw samowytadowczych,
e samochodéw skrzyniowych 5-10 T,
e spawarki,
e palniki gazowe,
® nozyce,
e nodz wibracyjny
e sprezarka
oraz inny sprzet odpowiadajgcy pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ i sSrodowisko wykonywanych robét.

Sprzet uzywany do realizacji robdt powinien byé zgodny z ustaleniami ST, PZ) oraz projektu
organizacji robot, ktéry uzyskat akceptacje Inzyniera.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4, TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru
Robét Budowlanych ST - 00.00 "Wymagania ogdlne".
Do transportu materiatdéw, sprzetu budowlanego i urzgdzen stosowaé m.in. nastepujgce, sprawne
technicznie i zaakceptowane przez Inzyniera $rodki transportu:
e samochdd ciezarowy, skrzyniowy 5-10 T,
e samochdd dostawczy 0,9 T,
e samochdd skrzyniowy z podnosnikiem 1,0 T.

Uwaga:

Parametry sprzetu podane sg orientacyjnie. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie
takich srodkdw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakosé robot i wtasciwosci przewozonych
towaréw. Srodki transportu winny byé zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robét,
ktory uzyskat akceptacje Inzyniera.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego
(kotowego, szynowego, wodnego) tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Materiaty nalezy przewozi¢ srodkami transportu zapewniajgcymi unikniecie uszkodzen, odksztatcen oraz
zawilgocenia przewozonych materiatéw. Materiaty muszg by¢ uktadane na s$rodkach transportu i
przewozone zgodnie z warunkami opracowanymi przez Producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robdt sg zawarte w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét
Budowlanych ST - 00.00 - ,Wymagania ogdlne”
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Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt i dokumentacji budowy zgodnie z
wymaganiami prawa Budowlanego, Norm Technicznych, decyzji udzielajacej pozwolenia na budowe,
przepiséw bezpieczenstwa oraz postanowien Kontraktu.

5.2. Wymagania szczeqgétowe prowadzenia robot

Zasady ogdlne

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonania robdt budowlanych po wykonaniu i odebraniu przez
Inzyniera niezbednych prac geodezyjnych tgcznie z wytyczeniem na fawach ciesielskich, umocowanych
trwale poza obszarem wykonywanych robdét ziemnych zasadniczych linii obiektow i krawedzi wykopdéw
oraz robét ziemnych.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inzyniera Kontraktu.

Elementy stalowe

Przygotowanie i obrébka elementow

Wyroby hutnicze stosowane do wykonania elementéw konstrukcji stalowej przed wbudowaniem
powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem:

e gatunku stali,

e asortymentu,

e wtasnosci,

e wymiardw i prostoliniowosci.

Elementy, ktérych odchytki wymiarowe pod wzgledem prostoliniowosci przekraczajg dopuszczalne
odchytki, powinny podlegaé¢ prostowaniu. Elementy stalowe konstrukcji poddane prostowaniu lub
gieciu nie powinny wykazywac peknie¢. Wystgpienie tego rodzaju uszkodzern powoduje odrzucenie
wykonanych elementéw. Sprzet uzywany do prostowania i giecia elementéw stalowych powinien by¢
zaakceptowany i sprawdzony przez Inzyniera.

Ciecie elementéw i sposdb obrobienia brzegdw powinien by¢ wykonany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej, z zachowaniem wymagan norm.

Przed przystgpieniem do sktadania elementéw konstrukcji Inzynier przeprowadza odbiér elementéw w
zakresie m.in. oszlifowania powierzchni przylegajacych i brzegdw stykéw — z zachowaniem wymagan
Dokumentacji projektowej.

Sktadanie konstrukcji

A/ spawanie

Spawanie winno odbywac sie zgodnie z normami podanymi w Dokumentacji projektowej.

Elementy stalowe konstrukcji spawane sg w Wytwdrni w elementy montazowe zgodnie z dokumenta-
cjg projektowsa.

Osoby kierujgce spawaniem i spawacze powinny posiada¢ odpowiednie uprawnienia pafnstwowe.

W czasie spawania wilgotno$¢ wzgledna powietrza nie moze byé wieksza niz 80%, a temperatura nie
nizsza niz +5°C. W czasie opaddw atmosferycznych, mgty lub mzawki miejsce spawania i stanowiska
spawaczy nalezy ostonic.

Powierzchnie tgczonych elementéw powinny byé wolne od zgorzelin, rdzy, farby, ttuszczu i innych
zanieczyszczen na szerokosci nie mniejszej niz 15 cm.

Spoiny czotowe powinny by¢ podspawane lub wykonane takg technologig, aby gran byta jednolita i
gtadka. Spoiny po wykonaniu powinny byé obrobione mechanicznie.

W kazdej fazie wykonywania konstrukcji stalowej Inzynier moze zarzadzi¢ kontrole stosowanych
materiatéw spawalniczych i sprawdzenie poprawnosci wykonywanych ztgczy spawanych.

B/ potgczenia na sruby
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Elementy konstrukcji stalowej przeznaczone do taczenia na $ruby powinny byé odpowiednio

przygotowane, i tak:

e trzpienie trzeba tak dopasowa¢ do otworu, aby $ruba wchodzita w otwdr po lekkim uderzeniu
mtotkiem,

e gwint nalezy nacig¢ na takiej dtugosci, aby zwoje nie wchodzity w otwdr czesci taczonych, co
najmniej dwa zwoje znajdowaty sie nad gdérng powierzchnig nakretki, a podktadka pod nakretke
pokrywata co najmniej zwoje,

e powierzchnie gwintu oraz powierzchnie oporowe nakretek i podktadek przed montazem nalezy
pokry¢ warstwg smaru,

e Sruba w otworze nie powinna przesuwac sie ani drga¢ przy ostukiwaniu mtotkiem kontrolnym

Montaz elementéw konstrukcji stalowej na budowie

Przed przystgpieniem do montazu konstrukcji, wykonawca montazu powinien zapoznac sie z protoko-
tem odbioru konstrukcji od wytwércy i potwierdzic¢ to odpowiednim wpisem do Dziennika Budowy.
Konstrukcja rusztowan i pomostéw powinna by¢ sprawdzona na:

¢ ity wywofane obcigzeniem od montowanej konstrukcji stalowej wraz z elementami dodatkowymi,
e sity wywotane obcigzeniem od ludzi pracujacych przy montazu,

e sity od ciezaru narzedzi, urzadzen i materiatdw pomocniczych.

Wykonane rusztowania montazowe powinny zapewnia¢ prawidtowy dostep do kazdego styku
montazowego. W czasie montazu nalezy dopilnowaé, aby prace byty prowadzone zgodnie z projektem
organizacji robot. Kolejne elementy mogg by¢ montowane po wyregulowaniu i zapewnieniu
statecznosci elementéw uprzednio zmontowanych.

Instalacje elektryczne

Zasilanie pompowni

Przytgcze elektroenergetyczne pompowni bedzie w zakresie dostawcy energii, natomiast zasilanie
szafki linig WLZ ze zfacza kablowo-pomiarowego zlokalizowanego w granicy dziatki pompowni - w
zakresie prac Wykonawcy zadania.

Przewiduje sie mozliwo$¢ zasilania rezerwowego pompowni przez przytgczenie przewoznego agregatu
pragdotwdrczego do wtyczki agregatu przygotowanej w skrzynce zewnetrznej obok wejscia do
pompowni.

Oswietlenie terenu pompowni

Dla oswietlenia urzadzen teren wokdét pompowni, nalezy stosowaé stup oswietleniowy stalowy
ocynkowany o wysokosci do 6,0m, bez wysiegnika z oprawg typu LED. Zasilanie powinno odbywac sie
poprzez szafke sterujacg pompowni, w ktérej nalezy wydzieli¢ osobny obwdd dla zasilania obwodu
zasilania obwodu oswietlenia, Sterowanie oswietleniem wykonac¢ jako reczne poprzez tacznik oraz
poprzez automat zmierzchowy oswietlenia.

Rozdzielnica zasilajgco-sterownicza pompowni

W kontenerze pompowni zabudowac szafe zasilajgco-sterowniczg do zasilania i sterowania praca
zainstalowanych urzadzen elektrycznych. Z projektowanej rozdzielni zasilane sg instalacje elektryczne
kontenera pompowni oraz oswietlenie zewnetrzne terenu. Ponadto rozdzielnia zasila i steruje praca
pomp oraz pozostatych urzadzen technologicznych. Sterownik PLC realizuje proces automatycznej
pracy pompowni wg zatozen technologicznych, sterujgc pracg pomp, przy wykorzystaniu sygnatow
analogowych i binarnych standéw pracy oraz magistrali cyfrowej Profibus DP. Komunikacja ze
sterownikiem odbywa sie z elewacji rozdzielnicy z wykorzystaniem panelu operatorskiego.
Oprogramowanie panelu operatorskiego powinno funkcjonalnie odwzorowywac stany pracy
pompowni tak, aby umozliwito petny nadzér nad pracg obiektu.
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Sygnalizacja na elewacji rozdzielni bedzie obejmowaé stany awaryjne, stany zatgczenia i awaryjnego
wyltgczenia urzadzen technologicznych oraz tryb sterowania: automatyczne — lokalne. Stany normalne;j
pracy sygnalizujg diody LED $wiecgce kolorem zielonym, natomiast stany awaryjne sygnalizujg diody
Swiecgce kolorem czerwonym.

Rozdzielnice wykona¢ w obudowie stalowej o stopniu ochrony min. IP 55. Wszystkie potgczenia w
szafie nalezy wykona¢ przewodami miedzianymi. Wszystkie miejsca pozostajgce pod napieciem
ostoni¢. Potgczenia elementdéw rozdzielni podlegajace dodatkowej ochronie przeciwporazeniowej
nalezy wykonaé przewodami koloru zétto-zielonego o przekroju min. 16mm?2.

Instalacje wewnetrzne kontenera pompowni

W kontenerze technicznym pompowni przewidziano montaz instalacji zasilania oswietlenia,
wentylacji, gniazd wtyczkowych oraz urzadzen technologicznych. Do instalacji wewnetrznych stosowac
osprzet bryzgoszczelny o stopniu ochrony IP 44 lub wiecej.

Oswietlenie wewnetrzne kontenera z wykorzystaniem S$wietldwkowych opraw przemystowych o
stopniu ochrony IP65 montowanych do sufitu oraz $ciany. Cze$¢ opraw oswietleniowych
wyposazonych w modut awaryjny podtrzymujacy $wiecenie oprawy po zaniku napiecia zasilania przez
co najmniej 3h. Oswietlenie wejscia do kontenera wykonac¢ naswietlaczem LED z czujnikiem ruchu oraz
zmierzchowym. Kontener wyposazony bedzie w gniazda wtyczkowe 230V: ogdlnego przeznaczenia,
dedykowane dla ogrzewania, osuszacza, pompy, przeptywowego podgrzewacza wody oraz gniazdo
400V do zasilania odbiornikdw przenosnych.

W kontenerze technicznym instalacje wykona¢ jako natynkowe w rurkach elektroinstalacyjnych,
czeSciowo na korytkach ze stali kwasoodpornej montowanych na wspornikach Sciennych. Przewody
instalacji wzdtuz tras poziomych nalezy uktadaé¢ w korytkach, natomiast odcinki pionowe (koricowe) w
rurkach instalacyjnych przymocowanych uchwytami do Sciany. Przewody zasilajgce nalezy oddzieli¢ od
przewoddéw AKPiA uktadajac je w oddzielnych korytkach, rurach.

Wszystkie kable obiektowe nalezy opisaé w sposéb trwaty. Kable wewnatrz szaf i skrzynek
obiektowych nalezy wyposazy¢ w etykiety adresowe. Adres na etykiecie powinien zawieraé informacje
0 miejscu wpiecia przewodu na zacisk i miejscu podtagczenia drugiego konca kabla.

Uktad kontroli dostepu

System kontroli dostepu do pompowni wody nalezy zrealizowa¢ w oparciu o wytgczniki krancowe i
kontaktrony przy wszystkich wtazach, w drzwiach wejsciowych do kontenera technicznego oraz w
drzwiach szafy zasilajgco-sterowniczej. Niezbedne sygnaty zostang doprowadzone do sterownika PLC
kablami i przewodami sygnalizacyjnymi w celu przekazania do systemu monitoringu.

Instalacja wyrdwnawecza i uziemiajgca kontenera

W kontenerze technicznym pompowni zamontowa¢ gtdwng szyne wyréwnawczg, ktérg poprzez ztgcze
kontrolne pfaskownikiem FeZn 30x4 pofaczy¢ z projektowanym uziomem otokowym kontenera. Z
uziomem potaczenia wykonac za pomocg spawania. Miejsca spawdw pomalowac farbg antykorozyjna.
Do gtéwnej szyny wyrdwnawczej za pomocg przewodu LgYzo 1x16 przytgczy¢ szyny PE, obudowe
rozdzielni zasilajgco-sterownicza, konstrukcje metalowg kontenera, rury i konstrukcje przewodzgce
oraz ostony i obudowy, ktdére przypadkowo mogg znalez¢ sie pod napieciem. Potgczenia pomiedzy
czeSciami przewodzgcymi wykonac przewodem LgYzo 1x16.

Uziom otokowy kontenera technicznego nalezy wykonac¢ z bednarki ocynkowanej 30x4mm i 4szt.
szpilek stalowych miedziowanych $17,2mm. Bednarke utozy¢ na gtebokosci 0,6m w odlegtosci 1m od
kontenera. Przy skrzyzowaniu uziomu otokowego z liniami kablowymi nalezy wykonaé ostone z rur
wsunietych na uziom. Po wykonaniu uziomu nalezy dokona¢ sprawdzenia rezystancji uziemienia.
Rezystancja uziomu R<5Q2.
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Uktad sterowania i wizualizacji

Gtéwnym elementem uktadu sterowania i wizualizacji, bedzie szafa zasilajgco-sterownicza ze
sterownikiem centralnym PLC oraz panelem operatorskim zainstalowanym na elewacji szafy.
Sterownik bedzie sterowat pracg urzadzen oraz pobierat dane z czujnikdw zainstalowanych na
obiekcie. Panel operatorski zapewnia wizualizacje, sterowanie i diagnostyke catego procesu
technologicznego pompowni wody.

Instalacja AKPiA umozliwia sterowanie pompami w sposdb automatyczny, zalezny od potrzeb procesu
technologicznego oraz w sposéb reczny - z pominieciem sterownika PLC i z dyspozytorni. Przetgczniki
trybu pracy na elewacji rozdzielnicy umozliwiajg rdwniez odstawienie kazdego z napeddéw. Ustawienie
przetgcznika w tryb automatyczny przekazuje kontrole pracy tych napedéw sterownikowi PLC.
Algorytm pracy sterownika PLC powinien zapewnia¢ niejednoczesne zatgczanie napeddéw (np. po
zaniku zasilania).

Uktad automatyki pozwala na prace pomp w nastepujgcych trybach:

- automatycznym realizowanym przez algorytm w sterowniku PLC (przetacznik w pozycji ,auto”),

- zdalnym recznym realizowanym z poziomu stanowiska dyspozytorskiego (przetgcznik w pozycji
»auto”),

- lokalnym recznym realizowanym z poziomu rozdzielnicy za posrednictwem panelu operatorskiego
(przetacznik w pozycji ,,lokalne”).

Tryb ,lokalne” wykorzystywany bedzie gtdwnie w przypadku wykonywania przeglagdéw pracy pomp,
sprawdzenia poprawnosci dziatania pomp i uktadéw automatyki. Tryb ,lokalne” bedzie posiadac
najwiekszy priorytet w ukfadzie sterowania. We wszystkich trybach pracy uktady sterowania
zapewniajg zabezpieczenie pracy pomp przed pracg niepetnofazowg oraz zanikiem napiecia zasilania -
realizowane przez czujnik kolejnosci faz.

Zasilanie uktadu automatyki oraz sterownika jest realizowane za posrednictwem zasilacza UPS z
potrzymaniem bateryjnym po zaniku napiecia zasilajgcego (min. 1,5h).

Monitoring i wizualizacja
Uktad sterowania i wizualizacji ma zapewnié¢ zdalne zarzadzanie pompowniami z centralnej
dyspozytorni. W dyspozytorni bedzie zlokalizowana stacja dyspozytorska z zainstalowanym systemem
wizualizacji i monitoringu.
Sterownik pompowni nalezy wyposazy¢ w modut komunikacji GSM/GPRS, ktory bedzie potaczony ze
sterownikiem za posrednictwem wolnego portu R$232/485.
W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych bedzie aktywna
ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP. Karty powinny pracowaé w
wydzielonej, prywatnej i zabezpieczonej sieci APN. Dostawe niniejszych kart telemetrycznych
zapewnia dostawca systemu monitoringu.
W sytuacjach awarii komunikacji GPRS (np. lokalne przecigzenia sieci, awaria karty SIM) w algorytmie
automatycznego sterowania pompownig nalezy przyjac bezpieczne wartosci kluczowych parametréow.
Przewidziano przekaz z obiektu pompowni do dyspozytorni nastepujgcych sygnatéw:

e stan pracy pomp zestawu hydroforowego (praca, awaria, gotowos$¢, zadziatanie zabezpieczenia

przed suchobiegiem),
e dane z falownika zestawu hydroforowego (czestotliwosé, awaria),
e wydajnos¢ pompowni — odczyt z przeptywomierza elektromagnetycznego (przeptyw chwilowy
i sumaryczny),

e cisnienie w rurociggu ssawnym,

e cisnienie w rurociggu ttocznym,

e stan zasilania obiektu,

e awaria ochrony przeciwprzepieciowej,
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e sygnat otwarcia szafy sterowniczej,

e sygnaly otwarcia kontenera (doprowadzenie do wejs¢ cyfrowych sterownika sygnatow
otwarcia/zamkniecia drzwi z kraricéwek kontaktronowych),

Transmisja danych z pompowni wody do Centralnej Dyspozytorni powinna odbywaé sie w
nastepujacych trybach:

e cyklicznie, co jaki§ ustalony czas, komputerowe centrum nadzoru nawigzuje tgcznosé z
pompownig i sprawdza jej stan pracy. Parametry technologiczne i stany pracy urzadzen mogg
by¢ wizualizowane na ekranie monitora stanowiska operatorskiego w dyspozytorni;

e w dowolnym momencie, facznos¢ z pompownig wody moze nawigzaé operator z Centralnej
Dyspozytorni i odczyta¢ na wizualizacji objete transmisjg parametry technologiczne i stany
pracy urzadzen;

e w przypadku powstania stanu awaryjnego w pompowni wody, zostanie zainicjowane
potgczenie z komputerowym centrum nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne
a) ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét, dostawy materiatdw, sprzetu i srodkéw transportu
podano w Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ST — 00.00 ,Wymagania
ogblne”,
b) Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosSci robét, materiatéw,
¢) Wykonawca zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakosci robdt na Terenie
Budowy.

6.2. Kontrole i badania laboratoryjne
a) badania laboratoryjne muszg obejmowacé sprawdzenie podstawowych cech materiatéw podanych w
niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych, a czestotliwos¢ ich
wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci
wybudowanych lub zgromadzonych materiatéw. Wyniki badan Wykonawca przekazuje Inzynierowi.

6.3. Wymagania szczegétowe
Elementy stalowe

Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania

e kontrola stali,

e sprawdzenie elementéw stalowych,

e sprawdzenie wymiarow konstrukcji,

e sprawdzenie potaczen,

e sprawdzenie, czy elementy zatadowane na srodki transportu odpowiadajag wymogom skrajni i czy
sg trwale mocowane,

e sprawdzenie zgodnosci wykonania konstrukcji stalowej z dokumentacjg projektowa,

e kontrole jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,

Odbidr konstrukcji oraz ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie

transportu potwierdza Inzynier wpisem do Dziennika Budowy.

Kontrola montazu elementdéw konstrukcji stalowej
e sprawdzenie zgodnosci wykonania elementéw konstrukcji stalowej z dokumentacjg projektowa,
e sprawdzenie potaczen,
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e kontrola jako$ci wykonania montazu z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji,

Odbidr elementéw konstrukcji przeznaczonych do wbudowania w istniejacg konstrukcje oraz
ewentualne zalecenia co do sposobu naprawy powstatych uszkodzen w czasie transportu potwierdza
Inzynier wpisem do Dziennika Budowy.

Odbidr konstrukcji stalowej po wbudowaniu potwierdza Inzynier wpisem do Dziennika Budowy.

Elementy prefabrykowane

e sprawdzenie jakosci wmontowanych prefabrykatéw,
e sprawdzenie prawidtowosci wykonania montazu.
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7. OBMIAR ROBOT

Ze wzgledu na ryczattowy charakter umowy obmiar robét nie bedzie stosowany.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Odbiorowi podlega wykonanie kompletnego elementu kazdego z obiektow lub robdt przewidzianych
do wykonania Dokumentacjg Projektowa.
Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych oraz obowigzujgcymi normami i przepisami
prawa. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.
Ze wzgledu na sposdb ptatnosci ustalony w wykazie Cen dopuszcza sie mozliwos¢ wprowadzenia
odbioru technicznego tego elementu robdt po jego kompletnym wykonaniu i dokonaniu uruchomienia
mechaniczno — energetycznego. W ramach odbioru koricowego zostanie sprawdzone przez Komisje
odbiorowg i protokolarnie potwierdzone uzyskanie projektowanych parametréw technicznych
(hydraulicznych) przepompowni oraz jej prawidtowe dziatanie.
Ewentualne roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na witasny koszt w terminie i zakresie
ustalonym z Inzynierem.

9. ROZLICZENIE ROBOT
9.1. 0Ogdlne wymagania

Warunki dotyczgce ptatnosci ustalono w zapisach kontraktowych i podano w ST - 00.00 ,Wymagania
ogodlne”.

Roboty objete trescig niniejszej specyfikacji beda rozliczane wytacznie w ramach elementéw ujetych w
zatwierdzanym przez Zamawiajgcego Haromonogramie rzeczowo — finansowym (HRF) po ich
catkowitym i kompletnym wykonaniu.

Nie przewiduje sie rozliczenia robdét na podstawie wskaznika postepu oraz sumy robdt objetych
niniejsza specyfikacja techniczna.

9.2.  Opis sposobu rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie roboty tymczasowe oraz prace towarzyszace nie stanowigce odrebnego elementu Robodt
wyszczegoélnionego w HRF muszg by¢ ujete w cenie elementdéw dotyczacych robét podstawowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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